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Teme de cercetare

Prezenta anexa ofera o sinteza a principalelor directii de cercetare abordate in cadrul programelor de studii de masterat Mecatronica si Robotica,
corelate cu dotarile existente ale laboratoarelor din cadrul facultatii. Se poate evidentia modul in care infrastructura de cercetare sprijina temele propuse
pentru lucrarile de finalizare a studiilor (disertatii), facilitand astfel dezvoltarea profesionala si stiintifica a studentilor.

Lista prezentata nu este exhaustiva si nu reflectd in mod automat asocierea exclusiva sau directa a unei lucrari cu un anumit laborator. Multe
dintre temele de cercetare beneficiaza de contributia interdisciplinard a mai multor laboratoare sau resurse complementare, iar alegerea temei si a
infrastructurii utilizate este realizata in functie de specificul cercetarii si de acordul dintre student si indrumatorul stiintific.

De asemenea, trebuie mentionat ca in fiecare an universitar se desfasoard un numar mai mare de lucrari de disertatie decat cele incluse in
aceasta anexa. Selectarea temelor si a exemplelor prezentate s-a realizat cu scop ilustrativ, pentru a demonstra diversitatea abordarilor si relevanta
dotarii existente in sprijinul activitatii de cercetare aplicata.

Nr. Denumire laborator de .. . . .
Tematici de cercetare Exemple de lucrari de finalizare a studiilor
crt. cercetare
1. Vibratii si achizitii de date - Diagnosticarea vibroacustica la autovehicule ¢ Dispozitiv cu comanda vocala
- Procesarea semnalelor si controlul sistemelor | ¢ Modele de simulare in MATLAB

mecanice
- Fiabilitatea sistemelor mecanice

3. Laborator de Robotica e Proiectarea si realizarea unei méaini robotice antropomorfe




- Proiectarea, controlul si realizarea robotilor
mobili "line-follower”

- Roboti mobili cu destinatie speciala controlati la
distanta

- Robotica in domeniul medical

- Roboti mobili autonomi in diverse medii de
lucru

- Roboti manipulatori cu aplicabilitate in ingineria
industriala

- Sisteme inteligente de comunicare si
interactiune om-robot

- Sisteme robotizate pentru recuperare

- Roboti mobili cu locomotie hibrida

- Roboti mobili omnidirectionali

¢ Rover de explorare a mediului Tnconjurator echipat cu brat
robotizat

e Robot de stingere a incendiilor cu alerta pe smartphone

e Robot manipulator capabil sa joace sah

o Realitatea augmentata, componenta a Industriei 4.0 —
Ochelari inteligenti

Rover explorator cu autoincarcare
Robot mobil Follow Line

Sistem mecatronic de recuperare a articulatiei cotului

Brat manipulator- consideratii teoretice si practice

Deplasarea autonoma a unui robot pasitor hexapod

Proteza de mana realizata pe baza unui mecanism compliant

Studiul unui sistem robotizat pentru paletizare

Laborator Studiul Metalelor

Baterie cu grafen, o alternativa revolutionara pentru bateriile
litiu-ion

Laboratorul de Materiale
Avansate, Diagnoze si
Expertize Tehnice

Diagnosticarea si modificarea parametrilor unui motor cu ardere
interna

Laboratorul de Mecatronica
automobilului

- Studiul si proiectarea sistemelor propulsate
electric
- Sisteme mecatronice la automobile

e Sistem de acumulare si stocare a energiei electrice pentru
alimentarea consumatorilor electrici auxiliari ai automobilului

e Diagnoza injectoarelor diesel cu rampa comuna (Common
Rail) prin intermediul sistemului electronic

e Sisteme tehnice de comunicare la autovehiculul modern




7. Laborator - Studiul fenomenelor tribologice in sistemele Prehensiunea obiectelor folosind un model experimental de
. mecatronice mana bionica comandata wireless
Tribologie | -Sala 03 . C
-Fenomene tribologice Tn bionica
Laborator -Dispozitive de prehensiune pe baza de
actuatoare neconventionale
Tribologie Il - Sala 108
8. Laborator Organe de masini | - Sisteme de prehensiune conventionale e Utilizarea amestecului combustibil benzina+HHO si GPL
- Proiectarea, controlul si realizarea unui pentru alimentarea motoarelor Otto
monopost ¢ Proiectarea unui sistem de monitorizare si control pentru un
monopost Formula Student
e Metode si echipamente utilizate pentru determinarea
fiabilitatii in industria auto - Studiu de caz
e Pre-productia in industria auto. Calitatesi
trasabilitate automatizata
e Studiul incarcatoarelor de bord pentru autovehicule. Solutie
optimizata
e Studiu privind autonomia si caracteristicile de deplasare ale
unui autovehicul electric
o Imbunatatirea performantelor tehnice ale unui utilaj de
procesare a lemnului
10. Laborator de Analiza cu Fiabilitatea sistemelor mecanice . Analiza cu elemente finite a unei proteze dentare
Elemente Finite, AEF sportive
. Simularea unui sistem robotizat pentru paletizare
J Simularea functionarii unor servosisteme
12, Defectoscopie Testarea senzorilor de presiune utilizati in

sisteme tactile si haptice




16. Actuatori neconventionali - Automatizarea unor procese tehnologice - Sistem de preluare selectiva a produselor din rafturi
industriale - Automatizarea sistemelor de comanda pneumatica si
- Automatizarea sistemelor de comanda electropneumatica folosind programul FluidSim 5
pneumatice si electropneumatice - Automatizare de marketing Tn Amazon folosind codul VBA
- Industria 4.0 si tehnologii emergente - Aspecte privind Industria 4.0. Studii de caz
- Proiectarea si controlul statiilor de sortare si - Automatizarea procesului tehnologic de frezare
ambalare - Drona aeriana cu sistem quadricopter
- Tehnologii avansate de prototipare si
imprimare 3d

Lista prezentatéd sugereaza faptul ca temele de cercetare propuse in cadrul programelor de masterat sunt, in mare parte, sustinute de dotarea
laboratoarelor din facultate. Studentii au acces la echipamente si softuri necesare pentru dezvoltarea proiectelor lor, iar laboratoarele acopera o gama
larga de domenii relevante. Nu toate lucrarile de disertatie sunt realizate efectiv in laboratoarele mentionate, insa acestea ofera resursele si conditiile
necesare atunci cand tematica o impune.
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