1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI
Anul universitar 2024-2025

Decan,
Conf.dr.ing.Gelu Ianus

1.1 Institutia de invatdmant superior

Universitatea Tehnica ,,Gheorghe Asachi” din lasi

1.2 Facultatea

Mecanica

1.3 Departamentul

Inginerie Mecanicd, Mecatronica si Robotica

1.4 Domeniul de studii

Mecatronica si Robotica

1.5 Ciclul de studii

Master

1.6 Programul de studii

MECATRONICA AVANSATA

2. Date despre disciplina

2.1.1 Denumirea disciplinei

Mecatronica in domeniul serviciilor
Mechatronics in Services

2.1.2 Codul disciplinei

MA.PA.113

2.2 Titularul activitatilor de curs

Conf.dr.ing. Gelu lanus

2.3 Titularul activitatilor de aplicatii

Conf.dr.ing. Gelu lanus

2.4 Anul de studii

| 1 |2.5Semestrul | 1

| 2.6 Tipul de evaluare | C | 2.7 Tipul disciplinei | DO.DS

3. Timpul total estimat al activititilor zilnice (ore pe semestru)

3.1 Numar de ore pe saptamana 2 | din care 3.2 curs 3.3a sem. 3.3b laborator 3.3c proiect
1 - 1 -

A ot s i kel s Aot din care 3.5 curs 3.6a sem. 3.6b laborator 3.6¢ proiect
28 14 - 14 -

Distributia fondului de timp Nr. ore

Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 20

Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 25

Pregatire seminarii/laboratoare/proiecte, teme, referate si portofolii 20

Tutoriat 5

Examinari 2

Alte activitati:

3.7 Total ore studiu individual 72

3.8 Total ore pe semestru 100

3.9 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 de desfagurare a cursului

e Sald dotata cu tabla si videoproiector

5.2 de desfasurare a seminarului / laboratorului / proiectului

e Aparate si echipamente mecatronice, standuri/echipamente
de laborator

6. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

6.1 Obiectivul general al disciplinei

La alegerea subiectelor abordate la curs si laborator, s-a pleacat de la premiza ca un
specialist in mecatronica trebuie sa cunoasca si aspectele specifice aplicarii conceptelor
mecatronice in proiectarea si realizarea aparaturii mecatronice necesara in domeniul
seviciilor. Obiectivul principal al acestei discipline este ca masterandul sa-si Insuseasca
cunostintele necesare abordarii sistemelor mecatronice specifice domeniului de sevicii.

6.2 Obiective specifice

>

>
>
>
>

Insusirea cunostintelor necesare identificirii si proiectirii elementelor
mecatronice specifice aparaturii mecatronice specifice domeniului de sevicii;
Insusirea uni limbaj tehnic adecvat legat de orice problema tehnici (eventual
economicd) 1n acest domeniu;

Formarea aptitudinilor de proiectare a sistemelor mecatronice ale aparatelor de
uz casnic, plecand de la functiile specifice;

Formarea aptitudinilor de diagnosticare defectelor de functionare si sa
identifice cauzele care le-au produs;

Formarea aptitudinilor de verificare a documentatiei tehnice necesare pentru
montarea, punerea in functiune si intretinerea aparatelor mecatronice specifice
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domeniului de sevicii.

7. Rezultatele invatarii

5

H

Cunostinte

. cunoaste conceptele specifice ale sistemelor mecatronice utilizate in aparatele electrocasnice si in
serviciile pentru locuinte;

. intelege principiile de functionare ale echipamentelor de climatizare, incélzire, monitorizare a mediului si
securitate integrate mecatronic;

. cunoaste functiile si componentele sistemelor AMR (Automatic Meter Reading) si ale aplicatiilor cu
tehnologie RFID in servicii;

. este familiarizat cu cerintele de securitate, structurile hardware si tipurile de senzori, traductoare si
actuatori din aparatura casnica inteligenta;

. intelege rolul si structura interfetelor de comunicare si comanda la distanta in sistemele mecatronice
moderne din domeniul serviciilor.

Aptitudini

. identifica si descrie functiile mecatronice ale echipamentelor precum centrale termice, masini de spalat,
cuptoare cu microunde, aspiratoare inteligente etc.;

. analizeaza si proiecteaza sisteme mecatronice destinate domeniului serviciilor, luand in considerare
cerintele functionale si de securitate;

. utilizeaza metode si instrumente ingineresti pentru diagnosticarea defectelor in sisteme casnice si
formularea solutiilor tehnice corespunzatoare;

. aplica metode de simulare a defectelor si elaboreaza ipoteze de remediere in laborator, pe baza
cunostintelor acumulate;

. intocmeste documentatii tehnice si rapoarte de evaluare pentru aparatura mecatronica de uz casnic si de
control ambiental;

. valorifica functionalitatile tehnologiilor moderne (ex. RFID, AMR, telecomanda) in cadrul proiectelor
ingineresti din domeniul serviciilor.

Responsabilitate si autonomie

. isi asuma responsabilitatea pentru intelegerea si aplicarea corecta a principiilor mecatronice in sisteme de
utilitate publica si locuinte;

. ia decizii fundamentate privind selectia si configurarea componentelor mecatronice 1n functie de aplicatia
practica vizata,

) desfagoara activitati de laborator cu autonomie, contribuind activ la analiza, simulare, diagnosticare si
propuneri tehnice;

. colaboreaza eficient in echipe tehnice in vederea dezvoltarii si intretinerii sistemelor mecatronice destinate
domeniului serviciilor;

. aplica principii etice si de responsabilitate profesionald in documentarea, utilizarea si optimizarea
echipamentelor mecatronice;

. demonstreaza initiativa In abordarea practica si teoretica a unor solutii inovatoare pentru integrarea
mecatronicii 1n viata cotidiana.

8. Continuturi

8.1 Curs

Metode de predare Observatii

1. Sisteme AMR ( Automatic Meter Reading) — prelevarea automata si
procesarea datelor 1n gestionarea puterii i energiei electrice in consumul casnic
1.1. Sisteme de telemasurare, telereglare si telecomanda

1.2. Functii si elemente componente ale sistemelor AMR

1.3. Sisteme AMR pentru consumul casnic

2. Monitorizarea si gestionarea serviciilor de alimentare cu gaze naturale, apa si
A CAlIEALIT ACTUIUL ..eouveeniieiieiietcite e e 2h
2.1 Monitorizarea si gestionarea alimentarii cu gaze naturale

2.2 Monitorizarea si gestionarea alimentarii cu apa

2.3 8.1.4Monitorizarea calitatii aerului

3. Aplicatii mecatronice la sistemele de producere a energiei termice pentru Prelegere. Dezbatere.
locuinte si a apei calde MENAJEIE .......ccuerueeieriiiniiriieii et 4h | Studii de caz

3.1 Alegerea centralei termice; Tipuri de centrale termice

3.2 Centrala termica pe gaz (natural si GPL)

3.3 Centrala termicd cu combustubil solid

3.4. Programe de lucru si securitate, sisteme de decizie integrate

3.5. Sisteme de comanda la distanta

4.Masina electrica de spalat rufe, vase si uscatoare ca sisteme mecatronice....2h
4.1. Cicluri de lucru. Functii specifice

4.2. Cerinte de securitate. Functii specifice

4.3. Componente hardware ale sistemului mecatronic a masinilor electrice de
spalat rufe (senzori, traductori, actuatori)

5.  Cuptorul cu microunde — SiStemM MECATONIC .....eeeuveerreerreerererreeeveeeeraennees 1h

Interactiv




5.1. Principiul de lucru, aspecte specifice, probleme de securitate

5.2. Schema bloc a sistemului de comanda si control a cuptorului cu microunde
6. Masini inteligente pentru CUrALENIE ......c..eeverueerieniienieniieieeiecenieeiceecene 1h
6.1. Cicluri de lucru specifice operatiilor de aspirare, spalare si uscare

6.2. Senzori, traductoare si actuatori specifici

6.3. Programe de lucru, sisteme de decizie

7.  Elemente mecatronice specifice aparatelor de climatizare ....................... lh
7.1. Principii de functionare

7.2. Senzori, traductoare si actuatori specifici

7.3. Sisteme AMR utilizate la aparatele de climatizare

8.  Sisteme de supraveghere si securitate a locuintelor ............ccoccocevcenenen. 1h
8.1. Identificarea functiilor, instalatiilor de securitate si supraveghere

8.2. Senzori, traductoare si actuatori specifici

8.3. Interfete si sisteme de transmitere la distanta

9. Tehnologia RFID ........ccccoiiiiiiiiiiiiiiiieicee e lh
9.1. Structura sistemelor RFID

9.2 Aplicatii ale sistemului RFID

Bibliografie curs:

= GELU IANUS, VISARION MATIES, GHEORGHE PRISACARU, s.a. Mecanici fina si Mecatronica vol.2 Ed.

”Tipografia Centrala” Chisindu ISBN 978-5-88554-127-5

= JANUS GELU, Olaru Dumitru si Stamate Ciprian Vasile, Procese micro si macrotribolologice in sisteme
mecatronice, Editura Politehnium, Iasi: 2009, ISBN (13) 978-973-621-141-6, 200 pg
= [ANUS GELU, Olaru Dumitru si Dumitrascu Alina Corina, Metode de laborator in studiul fenomenelor
tribologice , Editura Politehnium, Tagi: 2009, ISBN(13) 978-973-621-140-9, 120 pg

Hanganu L. C., Peptanariu M., Pantilimonescu F1., Ianus G., Elemente de mecatronica pentru aplicatii la
echipamente textile, Ed. Performantica, 2008, ISBN 978-973-730-519-0.200pg.
Golovanov, Carmen - Aparate electrocasnice : Probleme de compatibilitate electromagnetica, Ed. ICPE, Bucuresti, 1997
Domsa, Antoniu — Solutii moderne de reglare automata in centrale termice , Ed. U.T. PRES, Cluj-Napoca, 2002
Taraboanta, Florin — Mecatronica generala : Sisteme, componente, transfer de date, Ed. Gh Asachi, Iasi, 2002

= Dragulanescu, Nicolae — Cuptorul cu microunde : Ghidul cumparatorului, Ghidul utilizatorului, Ed. Tehnica, Bucuresti,

1995
= Gligor Octavian — Structuri mecatronice , Ed. Politehnica Timisoara, 2003
SR EN 50229, 2001 — Masini electrice de spélat - uscat rufe de uz casnic

SR EN 60456 (CEI 60456), 2001 — Masini electrice de spalat - uscat rufe de uz casnic
SR EN 461, 2002 — Specificatii pentru aparatele care functioneaza exclusiv cu GPL

SR EN 60335-2-7 (CEI 60335-2-7), 2001 — Securitatea aparatelor electrice de uz casnic
SR EN 12244-1 , 2002 — Masini de spalat care utilizeaza combustibili gazosi, cu debit caloric normal

8.2b Laborator Metode de predare Observatii
1.Studiul sistemelor mecatronice ale cuptoarelor de paine ............cccecueeee o 2 h| - Studii de caz,

2.Studiul centralelor termice pentru producerea agentului termic folosind - Aplicatii practice

combustibili gazosi (gaze naturale $i GPL) ......c.ccoooeiieiiiieiecieeeeeeee 4 h | (demontare montare,

3.Studiul masinilor de brodat $1 CUSUL ........cceevieiiieierieierieiee e 2 h| identificare, . .
4.Studiul sistemelor mecatronice ale aparaturii medicale — tensiometru, reproducere scheme; interactiv

L1153 500103 001578 D <1 1R 2 h | - Simulare defecte;

5.Studiul sistemelor mecatronice de supraveghere ..........ccccceeee ceveieeieieenene, 2 h | - emitere ipoteze si

6.Studiul sistemelor mecatronice ale cuptoarelor cu micround ..........ccccoeeeeenees 2 h | solutii;

Bibliografie laborator

* GELU IANUS, VISARION MATIES, GHEORGHE PRISACARU, s.a. Mecanici find si Mecatronici vol.2 Ed.

”Tipografia Centrald” Chisindu ISBN 978-5-88554-127-5

= JANUS GELU, Olaru Dumitru si Stamate Ciprian Vasile, Procese micro si macrotribolologice in sisteme

mecatronice, Editura Politehnium, Tasi: 2009, ISBN (13) 978-973-621-141-6,

200 pg

= [ANUS GELU, Olaru Dumitru si Dumitrascu Alina Corina, Metode de laborator in studiul fenomenelor
tribologice , Editura Politehnium, Tasi: 2009, ISBN(13) 978-973-621-140-9, 120 pg

= Hanganu L. C., Peptanariu M., Pantilimonescu Fl., lanus G., Elemente de mecatronica pentru aplicatii la
= echipamente textile, Ed. Performantica, 2008, ISBN 978-973-730-519-0.200pg.
= Golovanov, Carmen - Aparate electrocasnice : Probleme de compatibilitate electromagnetica, Ed. ICPE, Bucuresti, 1997
= Domsa, Antoniu — Solutii moderne de reglare automata in centrale termice , Ed. U.T. PRES, Cluj-Napoca, 2002
= Taraboantd, Florin — Mecatronica generala : Sisteme, componente, transfer de date, Ed. Gh Asachi, lasi, 2002
= Dragulanescu, Nicolae — Cuptorul cu microunde : Ghidul cumparatorului, Ghidul utilizatorului, Ed. Tehnica, Bucuresti,

1995
Gligor Octavian — Structuri mecatronice , Ed. Politehnica Timisoara, 2003
SR EN 50229, 2001 — Magsini electrice de spalat - uscat rufe de uz casnic

SR EN 60456 (CEI 60456), 2001 — Masini electrice de spalat - uscat rufe de uz casnic
SR EN 461, 2002 — Specificatii pentru aparatele care functioneaza exclusiv cu GPL
SR EN 60335-2-7 (CEI 60335-2-7), 2001 — Securitatea aparatelor electrice de uz casnic
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9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice, asociatiilor profesionale

si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Disciplina completeaza pregatirea generala in domeniul ingineriei mecanice si mecatronice si este utila in continuare
abordarii studiilor doctorale. Este necesara oricarui inginer, intrucat scopul principal este dezvoltarea unor abilitati pe baza
unor metode si mijloace, care, in cea mai mare masura nu sunt abordate in cadrul celorlalte discipline prevazute in planul de

invatamant, dar care pot constitui un suport de necontestat al intelegerii acestora.

10. Evaluare

. . o 10.3P
Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare .O 3 onderev
din nota finala
. .. Teste pe parcurs: -
e Cunostinte teoretice si PP >
RN . . Teme de casa: -
practice insusite (cantitatea, — -
o Alte activitati : Intocmire
corectitudinea, acuratefea) . o
.. A documentatii pe teme 50% o
. e Inventivitatea in - 50%
10.4a Colocviu . stabilite, elaborare referate
simulareacdefectelor; . .
e Ipoteze si solutii emise s prezentarl
P e Evaluare finala: Sustinere 50%
pentru inlaturarea < .
. orald a referatelor si
defectelor simulate; . ;
prezentarilor
e Participarea activa la e Raspuns oral 50%
10.4c¢ Laborator activitatile practice; e Demonstratie practica °
° e Evaluare continud-la fiecare laborator in parte

10.5 Standard minim de performantd: obtinerea notei de promovare (min.5) atat la examen cét si la laborator;

Data completarii, Semnatura titularului de curs,

05.09.2024 Conf.dr.ing. Gelu Ianus

Data avizarii in departament,
12.09.2024
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Semnatura titularului de aplicatii,

Conf.dr.ing. Gelu Ianus

Director departament,

prof.dr.ing. loan Doroftei






