UNIVERSITATEA TEHNICA “GHEORGHE ASACHI” DIN 1ASI Se aproba in sedinta Senatului,
FACULTATEA DE MECANICA

Domeniul: Mecatronica si Robotica Presedinte,

Programul de studii: Robotica Prof. univ. dr. ing. lulian Aurelian CIOCOIU
Titlul absolventului: inginer

Durata studiilor: 4 ani

Forma de invatamant: studii universitare de licenta, cursuri cu frecventa

ANUL 2025-2026

SITUATIA CENTRALIZATOARE A PLANULUI DE INVATAMANT

ANUL 2025-2026

1. STRUCTURA ANULUI UNIVERSITAR (numar de saptamani)

Activitati didactice Sesiuni de examene Vacante
Anul s
de Practica Vara-
.| Sem.I Sem. Il larna Vara Toamna larna Priméavara «
studii toamna
| 14 14 3 3 2 3 1 12
Il 14 14 3 3 2 3 3 1 9
1] 14 14 3 3 2 3 3 1 9
\Y 14 14 3 3 1 3 1

2. SITUATIA PRIVIND NUMARUL ORELOR $I NUMARUL CREDITELOR LA DISCIPLINELE INTEGRAL S|

2.1. Numarul orelor de activitate didactica pe saptamana si numarul creditelor pe semestru

Activitati integral asistate Activitati partial asistate x
Numar total de ore|Numar|
(Activitati didactice de curs, seminar, laborator | (Practic, cercetare, elaborarea lucrarii de de activitati ul
Anul si proiect) licenta) didactice asistate | {otq)
de " Numarul de ore pe Numarul de credite de | Numarul de ore pe | Numarul de credite de de
studii séptamani studiu séptamani studiu Integral | punct
asistate Practica| e de
Sem. | Sem. Il Sem. | Sem. Il Sem. | Sem. Il Sem. | Sem. Il credit
| 27 26 30 30 0 0 0 0 142 0 60
1] 27 27 30 26 0 90 0 4 196 90 60
1] 26 26 30 26 0 90 0 4 128 90 60
[\ 27 27 30 23 0 60 0 "’ 196 60 60
Total
ore / 1498 1484 120 105 0 240 0 15 2982 240 240
credite
3222
2.2. Repartizarea orelor si a creditelor dupa categoria de aprofundare a disciplinelor
Categoria de aprofundare Numarul % din nr. total Numarul % din nr. total
a disciplinelor de ore de ore de credite de credite
DF — discipline fundamentale 560 17.38% 45 18.75%
DD — discipline de domeniu 1434 44.51% 106 44.17%
DS — discipline de specialitate 1032 32.03% 73 30.42%
DC — discipline complementare 196 6.08% 16 6.67%
Nr. total de ore / credite 3222 100.00% 240 100.00%
Categoria de optionalitate Numarul % din nr. total Numarul % din nr. total
a disciplinelor de ore de ore de credite de credite
DI — discipline impuse 2620 81.32% 193 80.42%
DO — discipline optionale 602 18.68% 47 19.58%
DF — discipline facultative 938 29.11% 81 33.75%
Nr. total de ore / credite 3222 100.00% 240 100.00%
Numar total de ore repartizate pe activitati] % fata de numarul total ore activitati asistate
asistate integral integral Raport
Preda Aplicatii Predare Aplicatii ore curs / ore aplicatii
re i integral
c s | L [ P c s | L [ P
1512 266 | 938 | 266 50.70% 8.92% | 31.46% | 8.92%
1512 1470 50.70% 49.30% 1.03
2982 100.00%
3. CONDITII PENTRU OBTINEREA DIPLOMEI DE LICENTA
a) acumularea a 240 de credite de la disciplinele impuse si de la cele optionale;
b) sustinerea cu succes si obtinerea creditelor suplimentare prevazute pentru examenul de LICENTA
RECTOR, DECAN, COORDONATOR PROGRAM,
Prof. univ. dr ing. Cascaval Dan Conf. dr. ing. lanus Gelu Prof. dr. ing. loan Doroftei

[Semnatura, stampila] [Semnatura, stampila] [Semnatura]



UNIVERSITATEA TEHNICA “GHEORGHE ASACHI” DIN IASI
FACULTATEA DE MECANICA
Domeniul: Mecatronica si Robotica
Programul de studii: Robotica

Titlul absolventului: inginer

Durata studiilor: 4 ani

Forma de invatamant: studii universitare de licenta, cursuri cu frecventa
SERIA 2025-2029

ANUL 1, 2025-2026

PLAN DE INVATAMANT

Prof. univ. dr. ing. lulian Aurelian CIOCOIU

Se aproba in sedinta Senatului,

Presedinte,

folirrt Semestrul 1 Semestrul 2
N ) o R =
Denumirea disciplinei Codul disciplinei| .2
ort. T 2 Nr.ore/sapt./disciplina® 2 Nr.ore/sapt./disciplina® =2
O T ) ’ final| K ) ’ final| K
C|S|L|P[Pr|SI*™] a C|S|L|P|[Pr]SI”™| a
1 |Analizd matematica MTC.101.DI.DF | DF] 2 |2 79 E |5
2 [Mecanica 1 MTC.102.DI.DD | DD| 2 |1 66| E | 4
3 [Stiinta si ingineria materialelor MTC.103.DI.DD | DD| 2 2 52| E | 4
4 |Geometrie descriptiva MTC.104.DI.DF | DF | 2 1 66| C | 4
5 |Desen tehnic si infografica 1 MTC.105.DI.DF | DF | 2 3 65| C | 5
6 l?rogrgmarea calculatoarelor si mMTC.106.0.0F | DE | 2 3 651 c |5
limbaje de programare
DI 7 A_Igebré_lirliaré, geometrie analitica si MTC.107.DI.DF | DF 2|9 44 Ela
diferentiala
8 [Mecanica 2 MTC.108.DI.DD | DD 21111 44 c| 4
9 |Fizica MTC.109.DIL.DF | DF 3 1 44 | E | 4
10 [Termotehnica 1 MTC.110.DI.DD | DD 2 (1 83 E |5
11 |Chimie MTC.111.DI.DF | DF 2 1 33 E |3
12 |Desen tehnic si infografica 2 MTC.112.DI.DF | DF 1 2 58 C |l 4
13 [Tehnologia materialelor MTC.113.D1.DD | DD 2 1 58 | C [ 4
14 |Educatje fizica si sport 1 MTC.114.DI.DC | DC 2 22 | VP | 2
Civilizatie europeana MTC.115.D0.DC-
Do f 15 Etica si integritate MTC.115.D0.DC- DCl 2|1 1 E|S3
16 |Bazele ingineriei MTC.116.DL.DC | DC 3 8 | VP| 2
17 [Curs general de masini MTC.117.DL.DC | DC| 2 | 1 39| C | 3
pL | 18 |Psihologia educatiei DF.DI.L.1.01 DC| 2|2 79 E[5
19 |Dezvoltarea antreprenoriald inovativa|MTC.119.DL.DC | DC 1 39 C
20 |Pedagogie 1 DF.DI.L.1.01 DC 2 79 E | 5
Numér de ore pe s&pt. pentru activitati asistate impuse si 14(4| 9 [0 0 [432] 4E 141418 | 0| 0] 386 | 4E
optionale, numar de probe de evaluare si de puncte de credit pe 3C | 30 3C | 30
semestru si numar total de ore de activitati 27 1VP 26 1VP

* Activitétile de C, S, L, P, sunt asistate integral si se desfasoara pe durata a 14 saptamani.

** Activitatile neasistate (S| - studiu individual) sunt calculate ca numar total de ore pe an, in functie de numérul de puncte de credit (27 de ore pe punct de credit); sunt incluse sesiunile de
examene si de restante.

DECAN,
Conf.dr.ing.Gelu IANUS

RECTOR,

Prof.dr.ing.Dan CASCAVAL




UNIVERSITATEA TEHNICA “GHEORGHE ASACHI” DIN IASI

FACULTATEA DE MECANICA
Domeniul: Mecatronica si Robotica
Programul de studii: Robotica

Titlul absolventului: inginer

Durata studiilor: 4 ani

Forma de invatamant: studii universitare de licenta, cursuri cu frecventa

SERIA 2024-2028

ANUL Il, 2025-2026

PLAN DE INVATAMANT

Se aproba in sedinta Senatului,

Presedinte,
Prof. univ. dr. ing. lulian Aurelian CIOCOIU

8 -g Semestrul 1 Semestrul 2
Nr. Denumirea disciplinei .Cc.)dgl . qg,’fl
ort. disciplinei 30 Nr.ore/sapt./disciplina* = Nr.ore/sapt./disciplina* 37
OB ' ) final[ K ' ' final| K
C|S|[L]|P]|Pr/SI*| a C[{S|L|PJ|[Pr]|SI*™| a
1 [Matematici speciale MTC.201.DIDF | DF | 2 | 1 66| C| 4
2 |Rezistenta materialelor 1 MTC.202.DI.DD| DD | 4| 3| 1 77TIE| T
3 |Mecanisme si organe de masini 1 MTC.203.DI.DD | DD | 4 211 91| E| 7
4 |Termotehnica 2 MTC.204DIDD| DD | 2 | 1] 2 922 E| 6
5 |Educatie fizica si sport 2 MTC.205.DI.DC | DC 1 40 | VP| 2
6 [Tolerante si control dimensional MTC.206.DI.DD | DD | 2 1 66 | C| 4
7 |Metode numerice 1 MTC.207.DI.DF | DF 2 1 39| C |3
DI 8 [Rezistenta materialelor 2 MTC.208.DI.DD [ DD 21211 38 | E | 4
9 |Mecanisme si organe de masini 2 MTC.209.DI1.DD | DD 3 2| 2 64 [ E | 6
10 _|Proiectare asistata de calculator MTC.210.D1.DD | DD 1 3 25 [ C |3
11 |Tribologie MTC.211.DI.DS | DS 2 1 66 | E | 4
12 yibragii!e §i stabilitatea robotilor MTC.212.01.0S | DS 2| 4 1 520 | E | 4
industriali
13 |Educatje fizica si sport 3 MTC.213.DI.DC | DC 1 40 | VP| 2
14 |[Practica de domeniu 2 (90 ore) MTC.214.D1.DD | DD 6.43|] 18 [(C)]| 4
DL 15 [Legislatie in ingineria mecanica MTC.215.DL.DC| DC | 2 | 1 391 C |3
16 |Etica si integritate MTC.216.DL.DC| DC 211 39 | C |3
17 |Tratamente termice MTC.217.DL.DD| DC 2 1 39| C]|3
18 |Pedagogie 2 MTC.218.DL.DC| DC | 2 | 2 791 E| 5
19 |Didactica specialitatii MTC.219.DL.DC| DC 2|2 79 | E|5
. R o ) ) 14|(5|17|1(0[432( 3E 12 3 (10| 2 |6.43]| 342 | 4E
Numar de ore pie sapt. pentru activitati aglstate impuse si ] 2c 3c
optionale, numar de probe de evaluare si de puncte de credit pe 30 30
semestru si numar total de ore de activitati 27 1VP 27 1VP

* Activitétile de C, S, L, P, sunt asistate integral si se desfasoara pe durata a 14 sdptamani.

** Activitatile neasistate (SI - studiu individual) sunt calculate ca numar total de ore pe an, in functie de numarul de puncte de credit (27 de ore pe punct de credit); sunt incluse sesiunile de examene si de

restante.

DECAN,
Conf.dr.ing.Gelu IANUS

RECTOR,
Prof.dr.ing.Dan CASCAVAL




UNIVERSITATEA TEHNICA “GHEORGHE ASACHI” DIN IASI
FACULTATEA DE MECANICA
Domeniul: Mecatronica si Robotica
Programul de studii: Robotica

Titlul absolventului: inginer

Durata studiilor: 4 ani

Forma de invatamant: studii universitare de licenta, cursuri cu frecventa
Seria 2023-2027

ANUL lll, 2025-2026

PLAN DE INVATAMANT

Presedinte,

Prof. univ. dr. ing. lulian Aurelian CIOCOIU

Se aproba in sedinta Senatului,

© gl Semestrul 1 Semestrul 2
N ) o | g
Denumirea disciplinei Codul disciplinei | .9
ort % c‘i’—>| Nr.ore/sapt./disciplina® Ev Nr.ore/sapt./disciplina® S
© 9 . . finaia K - : i | S
C|S| L |[P]|Pr]SI* C|S|L|P]|Pr|sr|ala
1 |[Mecanisme si organe de masini 3 MTC.301.DI1.DD-1 DD| 3 112 105 E 7
2 [Mecanica fluidelor MTC.302.DI.DD DD| 2 1 66 E 4
3 |Electrotehnica MTC.303.DI.DD DD| 2 1 39 E 3
4 |Masini unelte si prelucrari mecanice MTC.304.DI.DS DS| 2 2 79 E 5
5 |Bazele sistemelor automate MTC.305.DI1.DD DD| 2 1 66 (o} 4
DI
6 |Limba moderna 1 MTC.306.DI.DC DC| 1|3 25 C 3
7 |Bazele roboticii MTC.307.DI1.DD DD 3 2 65 |E| 5
8 |Sisteme de actionare 1 (AHP) MTC.308.DI1.DD DD 2 2 79 |E[5
9 |Biomecanica RBT.309.DI.DS DS 2 2 52 | E| 4
10 |Senzori si sisteme senzoriale MCT.310.DI.DD DD 2 1 121 C| 2
11 |Electronica MCT.311.DI.DD DD 2 2 52 | E| 4
12 |Practica specialitate (90 ore)’ RBT.312.DI.DS DS 6|18 |(©)] 4
Metode numerice 2 MTC.313.DO.DF-1
13 DF] 2 1 66 C 4
Informatica aplicata MTC.313.D0.DF-2
DO i i R
14 Microcontrolere, microprocesoare |RBT.314.D0.DD-1 DD 1 9 9 lcl 3
Automate si microprogramare RBT.314.D0.DD-2
15 M.u,,. nas i : RBT.315.00.DS-1 DS 2 1 39 3
Dispozitive electronice RBT.315.00.DS-2
16 |Legislatie rutiera MTC.316.DL.DC DC 211 121 C| 2
17 |Limba moderna 2 MTC.317.DL.DC DC 2 26 [C| 2
18 |Instruire asistata de calculator MTC.318.DL.DC DC] 1 | 1 26 C 2
19 |Educatie antreprenoriala MTC.319.DL.DC DC 2 1 93 |C| 5
DL i ica in tnvatama
g0 |Practica pedagogica in invatdmantul |yiro 356 by pe DC 3 39| c |3 3 12)c|2
preuniversitar (sem.ll - 12 sapt.)
21 |Managementul clasei de elevi MTC.321.DL.DC DC 111 53 | E| 3
22 Exgmen de ab“solwre modul pedagogic MTC.322 DL.DC DC Els
- Nivelul | (2 sapt.)
Numar de ore pe sapt. pentru activitati asistate impuse si optionale, 1413] 7 | 2]0] 446 | 4E 14| 0 ]|12| 0 | 6 [ 356 |4E
numar de probe de evaluare si de puncte de credit pe semestru si 26 30 26 30
numar total de ore de activitati 4C 4C

" Practica are durata de 3 saptamani, dupa sesiunea de vara.

* Activitétile de C, S, L, P, sunt asistate integral si se desfdsoara pe durata a 14 saptamani.

** Activitatile neasistate (Sl - studiu individual) sunt calculate ca numdr total de ore pe an, in functie de numarul de puncte de credit (27 de ore pe punct de credit); sunt incluse sesiunile de examene si de restante.

DECAN,
Conf.dr.ing.Gelu IANUS

RECTOR,
Prof.dr.ing.Dan CASCAVAL




UNIVERSITATEA TEHNICA “GHEORGHE ASACHI” DIN IASI
FACULTATEA DE MECANICA

Domeniul: Mecatronica si Robotica

Programul de studii: Robotica

Se aproba in sedinta Senatulu

Presedinte,
Prof. univ. dr. ing. lulian Aurelian CIOCOIU
Titlul absolventului: inginer
Durata studiilor: 4 ani
Forma de invatamant: studii universitare de licenta, cursuri cu frecventa
SERIA 2022-2026

PLAN DE INVATAMANT
ANUL IV, 2025-2026

© g Semestrul 1 Semestrul 2
Nr S=
’ Denumirea disciplinei Codul disciplinei |$ 2
rt 5] g| Nr.ore/sapt./disciplina® 2% Nr.ore/sapt./disciplina® —
© 9 fina| K fin| K
C|S|L|[P]|Pr|sSI*|la C|S|L|P]| Pr|SI*|ala
1 |Sisteme de achizitie si interfete MTC.401.D1.DD DD| 2 1 39[C |3
2 |Roboti mobili RBT.402.DI.DS DS 3 112 51| E| 5
3 [Limba moderna 3 MTC.403.DI.DC DC 2 26| C| 2
4 |Biomimetica sistemului locomotor RBT.404.DI.DS DS| 2 2 52| C
DI 5 |Ingineria si managementul calitatii RBT.405.DI.DS DS 2 1 39[C| 3
6 Pragtlca pf—;ntru elatiorarea proiectului RBT 406.D1.DS DS 43| 21 [(©] 3
de diploma (60 ore)
7 |Limba moderna 4 MTC.407.DI.DC DC 1 40| C| 2
8 ErI:;)?:area proiectului de diploma (56 RBT .408.D1.DS DS 4 52 |@)| 4
Actionarea robotilor RBT.409.D0.DS-1
9 DS| 3 2|1 78| E| 6
Actionarea sistemelor mecatronice |[RBT.409.D0.DS-2
Dinamica robotilor RBT.410.D0.DD-1
10 . . . . DD| 2 1 66 | E | 4
Dinamica sistemelor mecatronice |RBT.410.D0.DD-2
Sisteme robotizate de fabricatie si
11 |asamblare RBTATLDODST Ipsla| |2 791 E|5
Sisteme CAD-CAM-CAE RBT.411.D0.DS-2
Lllgbf.je de programare pentru RBT 412.D0.DS-1
Do | 12 |2 DS 2| |2 52 |E| 4
Software pentru sisteme mecatronice |RBT.412.D0.DS-2
Tehnologii de fabricatie RBT.413.D0.DS-1
13 m — = DS |3 111 92| E|6
Tehno!ogn pentru masini cu comanda RBT 413.D0.DS-2
numerica
Calculul si constructia robotilor RBT.414.D0.DS-1
14 i i3 si DS 3 2 65| E| 5
Calculul Si constructia sistemelor RBT 414.D0.DS-2
mecatronice
15 Sisteme auxiliare in robotica RBT.415.D0.DS-1 DS P 9 s2lel 4
Roboti paraleli RBT.415.D0.DS-2
1 |Legislatie in Siguranta si protectia |\ 4155 b [De| 2 | 1 39(c|3
muncii
17 |Inginerie economica MTC.417.DL.DC DC| 2 |1 39(C |3
DL
18 |Exergoeconomie MTC.418.DL.DC DC 2|1 39|C| 3
Educalie antreprenoriala- mTC.419.0LDC  |DC| 1| |2 93|c|s5]|2 1 39|C| 3
19 |Antreprenoriat inovativ
20 |Prezentare publica MTC.420.DL.DC DC 2 53| C| 3
Numar de ore pe sapt. pentru activitati asistate impuse si optionale, |14] 0] 9] 4] 0 |432]|4E 12|10)| 5(10| 4.3 [372|5E
numar de probe de evaluare si de puncte de credit pe semestru si 4C| 30 3C| 30
numar total de ore de activitati 27 27

" Rezultatele evalurii colocviului se noteaza cu calificativele admis/respins (A/R)

2 Promovarea examenului de diploma este apreciata cu 10 credite si se adauga la cele 240 de credite acumulate pana la sustinerea acestui examen.

* Activitédtile de C, S, L, P, sunt asistate integral si se desfasoara pe durata a 14 sdptamani.

** Activitatile neasistate (S - studiu individual) sunt calculate ca numdr total de ore pe an, in functie de numdrul de puncte de credit (27 de ore pe punct de credit); sunt incluse sesiunile de examene si
de restante.

DECAN,
Conf.dr.ing.Gelu IANUS

RECTOR,

Prof.dr.ing.Dan CASCAVAL
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