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CONVENȚIE 

privind practica tehnologică  a studenților, 

 
 Încheiată între, Facultatea  de  Mecanică din Universitatea Tehnică „Gheorghe Asachi” 

din Iași, reprezentată prin,  Conf. dr. ing. Gelu Ianuș  – decan al  Facultății  de  Mecanică  și                                                                  

S.C. Exquisite SRL Iași, reprezentată prin director, Liviu Vornicu 

Obiectul convenției: 

 Acordarea de asistență tehnică de specialitate în spatiile S.C. Exquisite SRL Iași,  în 

vederea  efectuării practicii de specialitate de către studenții nominalizați în tabelul atașat prezentei 

convenții. 

  Termenul convenției: 

 Activitatea de practică se desfășinstructajul de TSM si PSI intrucat acestea oară în perioada  

27 iunie – 15 iulie, după un program stabilit de S.C. Exquisite SRL Iași, dar nu mai mult de 6 ore 

zilnic, în limita a 90 ore in total ( în afara orelor didactice). 

  Obligațiile părților: 

A. Obligațiile Facultății  de  Mecanică: 

• Va pune la dispoziția S.C. Exquisite SRL Iași, lista studenților  și alte documente solicitate; 

• Instruiește studenții cu privire  la respectarea regulamentului interior al        

S.C. Exquisite SRL Iași și a programului de lucru; 

• Studenții se vor legitima cu carnetul de student, vizat pentru anul universitar 2021/2022 și 

cartea de identitate; 

• Studenții vor respecta normele de protecția muncii și PSI, conform instructajului efectuat de 

 S.C. Exquisite SRL Iași; 

• Studenții  au obligația de a prezenta rezultatele activității de practică reprezentantului societății 

(firmei) în vederea analizei și pentru stabilirea calificativului; 

• Va asigura pentru fiecare student echipament de protecție si vestiar; 

 

B. Obligațiile    S.C. Exquisite SRL Iași: 

• Societatea comercială va asigura locul de desfășurare a activității de practică, respectiv  

asistență tehnică de specialitate și de îndrumare a studenților prin tutorii desemnați  pentru 

efectuarea practicii tehnologice;   
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• Va efectua instructajul de tehnica securității muncii, norme PSI și va  întocmi documentele 

necesare conform legilor în vigoare; 

• Tutorii desemnați  vor  analiza activitatea de practică desfășurată de studenți și vor stabili un 

calificativ (nesatisfăcător, satisfăcător, bine și foarte bine) pe care îl vor transmite facultății.  

Dispoziții finale: 

 Clauzele convenției pot fi modificate cu acordul celor două părți și materializate prin acte 

adiționale. 

  Încheiat astăzi 13 iunie 2022 în 2 exemplare, câte unul pentru fiecare parte a 

prezentei convenții. 

 

        Reprezentant                                                                       Reprezentant  

Facultatea  de  Mecanică  Iași                      S.C. Exquisite SRL Iași  

 DECAN,           DIRECTOR,           

Conf. dr. ing. Gelu IANUȘ    Ec. Liviu VORNICU 

 
 

 

 

 







UNIVERSITATEA TEHNICÅ „GHEORGHE ASACHI" DIN IASI
FACULTATEA DE MECANICÄ

CONVENTIE
privind practica tehnologicä a studen!ilor,

MINISTERUL
EDUCATIEI

incheiatå intre. Facultatea de Mecanlcå dln Unlvcrsltatca Tehnlcå -Gheorghe Asachi- din Iasi.
- decan al Facultågii de Mecanicä 'ireprezentatå prin. Conf. dr. ing. Gelu lanus

reprezentatå pnn director.

Obiectul conven!lei :

Convenoa•cadru se incheie in temetul legii nr. 258 din 19 iulie 2007 ( •actualizatå•) si are ca obiect

destisurarx•ade cåtre studentl. a unet acuvitå!i de practtcå in conformitate cu planul de invävämänt. care are drept

scop ven:icar.i aphcabi11t.Mu cunostinwlor teoretice insusite de acesuain cadn-:l programului de instruire.
SCs.—

va fiPractica de specnlltate in cadrul S.C.

efectuatå de cåtre studenta/studentul: h

Termeneie conven!iei :

Acav:ütea de practicä se desmoarä in penoada. 23 lunie - 11 iulie 2025. dupi un program stabilit de

rau mai mult de 6 ore zilnic, ins.c
limita a 90 ore in total. acuvltatea de pracucä desfasurindu•se in afara

Obligaviile pänilor.

Obliga!iile Facultägii de Mecanicå :

• Va pune 13 dispoz2!i3 S.C.

studenplor alte documente soliCltate:

• Instruleste studen!ii cu prnqre respectarea regulatnentuluu tntertor al S.C.

a programulut de lucru:

lista

• Studenpi se vor legjurna!l cu Carnetul de student. pentru anul universitar 2024/2025 si car-tea de

Identitate;

Studen!il vor respecta nor:nele de prote<la tnuncii PSl. conform instructaiului efectuat de

s.c
• Studen!ii au obligapa de a prezenta rt•zultatele actiV1t.i!i1 de practicå repre-•entantului societåoi (firmei) in

vedere.s analrzci Siipentru stabilirea callticauvului.

U. Obligagiile S.C.

it-tote-a va asigura locul de dest.h>urare a de practtc.h. respectiv aslstentä tehnicä de

de indrwnart- a studeli!ilor pun tutorti desetnnao pentru eicctuarea pr.tctl,ll tehnologice;

V,' de trhtlic3 urtt.i!il nortne PSI necesare conform

V a •s. pent t u •.tudetlt. de ' y.'.i.lt

VOT

.itot. .itor. •..t L are il '

Euiwøedui Prof. Dimitri. Marq«on nt. 4). 7000%0. lati

40 I www mec.tuia•i ro t.cultstea mecsnjc

, dt- vor stabili un calificativ
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UNIVERSITATEA TEHNICÄ „GHEORGHE ASACHI" DIN

FACULTATEA DE MECANICÄ

Dispozitii finale:

MINISTERUI.
E DUCATI El

t 1 m dificat cu acordul celor douä pärgi 5i materializatc prin actc adlWonale.Clauzele conventiei
in 3 exemplare, cate unul pentru fiecare parte aincheiat astäzi

prezentei conven!ii.

Reprezentant

Facultatea de Mecanicä
DECAN,

gonf. dr. Ing. Gelu IANU5
TACULTAT€:t

DE

Re rezentant

sc
DIRECTOR,

STUDENT,

...v.l.tF cc..fl.5.I..Y..T.....i..Y......(Numele 5i prenumelej
(Semnätura)

Competente pentru practica tehnologicä - Anul III (Grupa 8309 ROB)

Competence profesionale

C3. Realizarea de aplicatii de automatizare localä in mecatronicä roboticå utilizånd componente
ansambluri par!iale tipizate si netipizate precum si resurse CAD.

C3.2. Explicarea, interpretarea fi utilizarea principiilor de functionare ale subsistemelor (mecanice,

pneumatice, hidraulice, electrice, optice etc.) in proiectarea implementarea schemelor bloc de

functionare pentru sisteme de automatizare localä utilizate in mecatronicä roboticä.

C3.3. Elaborarea modelului constructiv-func!ional 5i proiectarea ansamblurilor pargiale (mecanice,

pneumatice, hidraulice, electrice, optice etc.) integrate in subsisteme mecatronice 5i robotice pentru

automatizäri locale.
C3.4. Utilizarea metodelor de evaluare a performan!elor subsistemelor mecatronice si robotice in evaluarea

eficien!ei in exploatare a acestora.

C3.5. Elaborarea de proiecte tehnice de pentru ansambluri parsiale de bazä (mecanice, pneumatice
hidraulice, electrice etc.) utilizate in mecatronicä 5i roboticä pentru automatizäri locale.

Standarde minime de performangä pentru evaluarea competengei

Elaborarea de proiecte tehnice de executie pentru ansambluri pat3iale (mecanice, pneumatice hidraulice,

electrice etc.) cu verificarea aplicärii principiilor de func!ionare de bazä ale sistemelor de acyionare utilizate in
mod curent in aplicaWi mecatronice 5i robotice.

Competenge transversale

CT 1. indeplinirea sarcinilor profesionale cu identificare exactä a obiectivelor de realizat, a resurselor

disponibile, condi!iilor de finalizare a acestora, etapelor de lucru, timpului de lucru 'i termenelor de realizare
aferente.

CT2. Executarea responsabilä a unor sarcini de lucru in echipä pluridisciphnarä cu asumarea de roluri pe
diferite paliere ierarhice.

Bulevardul Prof. Dimitrie Mangeron nr. 43, 700050, la$
Tel: 40 0232 232 337 1 www.mec.tuiasi.ro facultatea.mecanica@tuiasi.ro ( INGENIUM

European University

Scanat cu CamScanner



UNIVERSITATEA TEHNICÄ „GHEORGHE ASACHI" DIN IASI

FACULTATEA DE MECANICÄ

CONVENTIE

privind practica tehnologicä a studen!ilor,

MINISTERUL
i i EDUCATIEI

incheiatä intre, Facultatea de Mecanicä din Universitatea Tehnicä „Gheorghe Asachi" din Iasi,

repre entatä prin, d Mecanicä 'i

reprezentatä prin director

Obiectul conventiei :

Conven!ia-cadru se incheie in temeiul legii nr. 258 din 19 iulie 2007 ( *actualizatä*) 5i are ca obiect

desfä;urarea de cätre studen!i, a unei activitä!i de practicä in conformitate cu planul de invä!ämånt, care are drept

scop verificarea aplicabilitä!ii cuno$in!elor eoretice insusite de a estia in cadrul pro ramului de ins uire.

Practica de specialitate in cadrul S.C. .... ... @.8...7.. ..s.eåuuceg. va fi

efectuatä de cätre studéG/studentul: ...irs\
Termenele conven!iei :

ctivitatea de practicä se desfä;oarä in perioada, 23 iunie - 11 iulie 2025, dupä un program stabilit de

dar nu mai mult de 6 ore zilnic, ins.c
limita a 90 ore in total, activitatea de practicä desfä;uråndu-se in afara orelor didactice.

Obligatiile pär!ilor:

A. Obliga!iile Facultä!ii de Mecanicä :

Va pune la dispozi!ia S.C.

studen!ilor 'i alte documente solicitate;

Instruieste studen!ii cu privire respectarea regulamentului interior al S.C. ..

. lista

5i a programului de lucru;

Studen!ii se vor legitima!i cu carnetul de student, vizat pentru anul universitar 2024/2025 'i cartea de

identitate;

Studen!ii vor res Cta normele de pcotectia muncii 5i PSI, conform instructajului efectuat de

sac
• Studen!ii au obliga!ia de a prezenta rezultatele activitä!ii de practicä reprezentantului societä!ii (firmei) in

vederea analizei 'i pentru stabilirea calificativului.

..SPCB. Obliga!iile S.C.. .

.... ....

Societatea comercialä va asigura locul de desfä;urare a activitä!ii de practicä, respectiv asisten!ä tehnicä de

specialitate 5i de indrumare a studen!ilor prin tutorii desemna!i pentru efectuarea practicii tehnologice;

Va efectua instructajul de tehnica securitä!ii muncii, norme PSI 5i va intocmi documentele necesare conform

legilor in vigoare;

Va asigura, pentru fiecare student, echipament de protec!ie 5i vestiar;

Tutorii desemna!i vor analiza activitatea de practicä desfä;uratä de studenti 5i vor stabili un calificativ

(nesatisfäcätor, satisfåcåtor, bine 5i foarte bine) pe care il vor transmite facultä!ii.
Bulevardul Prof. Dimitrie Mangeron nr. 43, 700050, Ia#i
Tel: 40 0232 232 337 1 www.mec.tuiasi.ro facultatea.mecanica@tuiasi.ro INGENIUM
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UNIVERSITATEA TEHNICÄ „GHEORGHE ASACHI"

FACULTATEA DE MECANICÄ

Dispozi!ii finale:

DIN IASI
MINISPITRUL

; EDUCATIEI

Clauzele conven!iei ot fi modificatg_cu acordul celor douä pär!i 5i materializate prin acte adi!ionale.
incheiat astäzi ..a.cXL in 3 exemplare, cåte unul pentru fiecare parte a

prezentei conven!ii.

Reprezentant

Facultatea de Mecanicä
DECAN,

Conf.dr. ing. Gelu IANUS

Re rezent t

DIRECTO

ele 5i prenumele)

(Semnätura)

Competen!e pentru practica tehnologicä - Anul III (Grupa 8309 ROB)

Competence profesionale

C3. Realizarea de aplica!ii de automatizare localä in mecatronicä ii roboticä utilizånd componente ii
ansambluri partiale tipizate si netipizate precum ii resurse CAD.

C3.2. Explicarea, interpretarea si utilizarea principiilor de functionareale subsistemelor (mecanice,

pneumatice, hidraulice, electrice, optice etc.) in proiectarea si implementarea schemelor bloc ii de

functionarepentru sisteme de automatizare localä utilizate in mecatronicä roboticä.

C3.3. Elaborarea modelului constructiv-func!ional 5i proiectarea ansamblurilor par!iale (mecanice,
pneumatice, hidraulice, electrice, optice etc.) integrate in subsisteme mecatronice 5i robotice pentru

automatizäri locale.

C3.4. Utilizarea metodelor de evaluare a performan!elor subsistemelor mecatronice 5i robotice in evaluarea

eficien!ei in exploatare a acestora.

C3.5. Elaborarea de proiecte tehnice de execu!ie pentru ansambluri parviale de bazä (mecanice, pneumatice

hidraulice, electrice etc.) utilizate in mecatronicä 5i roboticä pentru automatizäri locale.

Standarde minime de performangä pentru evaluarea competengei

Elaborarea de proiecte tehnice de execu!ie pentru ansambluri parviale (mecanice, pneumatice hidraulice,

electrice etc.) cu verificarea aplicärii principiilor de functionare de bazä ale sistemelor de actionare utilizate in

mod curent in aplica!ii mecatronice 5i robotice.

Competenge transversale

CT 1. indeplinirea sarcinilor profesionale cu identificare exactä a obiectivelor de realizat, a resurselor
disponibile, condi!iilor de finalizare a acestora, etapelor de lucru, timpului de lucru 5i termenelor de realizare

aferente.
CT 2. Executarea responsabilä a unor sarcini de lucru in echipä pluridisciplinarä cu asumarea de roluri pe

diferite paliere ierarhice.

Bulevardul Prof. Dimitrie Mangeron nr. 43, 700050, Iaii
Tel: 40 0232 232 337 | www.mec.tuiasi.ro facultatea.mecanica@tuiasi.ro INGENIUM

European University



UNIVERSITATEA TEHNICÄ „GHEORGHE ASACHI"

FACULTATEA DE MECANICÄ

CONVENTIE

DIN IASI EDUCATIEI

privind practica tehnologicä a studen!ilor,

incheiatä intre, Facultatea de Mecanicä din Universitatea Tehnicä „Gheorghe Asachi"

reprezentatä prin, Conf. dr. ing. Gelu lanus - decan al de Mecanicä si

reprezentatä prin director, ..... ...j..

Obiectul conven!iei :

din Ia$,

Conven9a-cadru se incheie in temeiul legii nr. 258 din 19 iulie 2007 (*actualizatä*) are ca obiect

desfäsurarea de cätre studen!i, a unel activitä!i de practicä in conformitate cu planul de invä!ämånt, care are drept

scop verificarea aplicabilitä!ii cunostin!elor teoretice insti$ite de acestia in cadrul programului de instruire.

Practica de specialitate in cadrul S.C. .FILL S va fi

efectuatä de cätre studenta/studentul: E Sc U LEI.
Termenele conven!iei :

Activitatea de practicä se desfäsoarä in perioada, 23 iunie - 11 iulie 2025, dupä un program stabilit de

dar nu mai mult de 6 ore zilnic, in

limita a 90 ore in total, activitatea de practicä desfä;uråndu-se in afara orelor didactice.

Obliga!iile pär!ilor:
A. Obligatiile Facultätii de Mecanicä :

Av e (Va pune la dispozi!ia S.C.

studen!ilor 5i alte documente solicitate;

Instruieste studen!ii cu privire respectarea regulamentului interior al S.C. ...6/....1../.. ./../

. 5i a programului de lucru;

lista

Studen!ii se vor cu carnetul de student, vizat pentru anul universitar 2024/2025 5i cartea de

identitate;

Studen!ii vor respecta normele de protec!ia muncii 5i PSI, conform instructajului efectuat de

Studen!ii au obliga!ia de a prezenta rezultatele activitä!ii de practicä reprezentantului societä!ii (firmei) in

vederea analizei si pentru stabilirea calificativului.

B. Obliga!iile S.C j / I

Societatea comercialä va asigura locul de desfäsurare a de practicä, respectiv asisten!ä tehnicä de

specialitate 5i de indrumare a studen}ilor prin tutorii desemna!i pentru cfectuarea practicii tehnologicc;

Va efectua instructajul de tehnica securitä!il muncii, norme PSI 5i va intocmi documentele necesare conform

legilor in vigoare;

Va asigura, pentru fiecare student, echipament de protecvie 'i vestiar;

Tutorii desemna!i vor anaiiza activitatea de practicä desfäsuratä de studen!i si vor stabili un calificativ

(nesatisfäcätoresatisfäcätor, bine si foarte bine) pe care il vor transmite facultä!ii.

Bulevardul Prof. Dimitrie Mangeron nr- 43, 700050. Iasi

Tel: 40 0232 232 337 1 www.mec.tuiasi.ro facultatea.mecanica@tuiasi.ro INGENIUM
European University



UNIVERSITATEA TEHNICÄ „GHEORGHE ASACHI"

FACULTATEA DE MECANiCÄ

Dispozi!ii finale:

DIN IASI
EROL

EDUCATIEI

Clauzele conven!iei pot fi modificate cu acordul celor douä pärW si materializate prin acte adivionale.
09. of , 2025incheiat astäzi

prezentei conven!ii.

Reprezentant

Facultatea de Mecanicä

con döfhg. cetu

in 3 exemplare, cåte unul pentru fiecare parte a

sc

STUDENT,

Reprezentant

DIRECTOR,

cooc;cs•

(Numele 5i prenumele)

.
(Semnätura)

Competen!e pentru practica tehnologicä - Anul III (Grupa 8309 ROB)

Competenge profesionale

C3. Realizarea de aplicatii de automatizare localä in mecatronicä si roboticä utilizånd componente si
ansambluri parliale tipizate si netipizate precum si resurse C AI).

C3.2. E.xplicarea, interpretarea si utilizarea principiilor de func!ionare ale subsistemelor (mecanice,
pneumatice, hidraulice, electrice, optice etc.) in proiectarea si implementarea schemelor bloc si de

func!ionare pentru sisteme de automatizare localä utilizate in mecatronicä si roboticä.
C3.3. Elaborarea modelului constructiv-func!ional yi proiectarea ansamblurilor par!iale (mecanice,
pneumatice, hidraulice, electrice, optice etc.) integrate in subsisteme mecatronice 'i robotice pentru

automatizäri locale.

C3.4. Utilizarea metodelor de evaluare a performan!elor subsistemelor mecatronice robotice tn evaluarea
eficien!ei in exploatare a acestora.

C3.5. Elaborarea de proiccte tehnice dc execu!ie pentru ansambluri de bazä (mecanice, pneumat:ce
hidraulice, electrice etc.) utilizate in mecatronicä 5i roboticä pentru automatizäri locale.

Standarde minime de performancä pentru evaluarea competencei

Elaborarea de proiecte tehnice de exectgie pentru ansambluri parTiale (mecanice, pneumatice hidraulice,

electrice etc.) cu verificarea aplicärii principiilor de func!ionare de bazä ale sistemelor de ac!ionare utilizate in

mod curent in aplica!ii mecatronice 'i robotice.

Competen!e transversale

CT 1. indeplimrea sarcinilor profeswnale cu identificare exactä a obiectlvelor de realizat, a resurselor
disponibile, condi!iilor de finalizare a acestora, etapelor de lucru, timpului de lucru 5i termenelor de realizare

aferente.
CT 2. Executarea responsabilä a unor sarcini dc lucru in echipä pluridisciplinarä cu a.sumarea dc roluri pe
diferite paliere ierarhice.

Bulevardul Prof. Dimitrie Mangeron nr. 43, 700050, Iasi
Tel: 40 0232 232 337 1 www.mec.tuiasi.ro facultatea.mecanica@tuiasi.ro INGENIUM
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MINISTERUL
UNIVERSITATEA TEHNICÄ „GHEORGHE ASACHI"

FACULTATEA DE MECANICÄ

CONVENTIE

DIN IASI

privind practica tehnologicä a studentilor,

incheiatä intre, Facultatea de Mecanicä din Universitatea Tehnicä „Gheorghe Asachi" din Iasi,
reprezentatä prin, Conf. dr. ing. Gelu lanu; - decan al Facultä!ii de Mecanicä 5i

N.I.CU.TÅ.ANDRE!..MÅDÅLIN1.1.
NitÜiÅÄNÖäÉiMÅÖÅLlNreprezentatä prin director

Obiectul conventiei :

Conventia-cadru se incheie in temeiul legii nr. 258 din 19 iulie 2007 (*actualizatä*) 5i are ca obiect

desfä;urarea de cätre studen!i, a unei activitä!i de practicä in conformitate cu planul de invä!ämånt, care are drept

scop verificarea aplicabilitä!ii teoretice insusite de ace;tia in cadrul programului de instruire.
Practica de specialitate in cadrul S.C. NICUTÅANDREI MÅDÅLIN1.1.

va fi

efectuatä de cätre studenta/studentul• NICUTÅANDREI MÅDÅLIN

Termenele conventiei :

Activitatea de practicä se desfä;oarä in perioada, 23 iunie - 11 iulie 2025, dupä un program stabilit de
NICUTÅANDREIMÅDÅLIN1.1. dar nu mai mult de 6 ore zilnic, in

limita a 90 ore in total, activitatea de practicä desfä;uråndu-se in afara orelor didactice.

Obligatiile pär!ilor:
A. Obligatiile Facultä!ii de Mecanicä :

Va pune la dispozi!ia S.C. NICUTÄANDREI MÅDÅLIN1.1. lista
studen!ilor 5i alte documente solicitate;

Instruie;te studen!ii cu privire respectarea regulamentului interior al S.C NICUTÅANDREI MÅDÅLIN1.1.
'i a programului de lucru;

StudenWi se vor legitimati cu carnetul de student, vizat pentru anul universitar 2024/2025 si cartea de

identitate;

Studen!ii vor respecta normele de protec!ia muncii 5i PSI, conform instructajului efectuat de
NICUTÅANDREIMÅDÅLIN1.1.

Studentii au obligatia de a prezenta rezultatele activitä!ii de practicä reprezentantului societä!ii (firmei) in

vederea analizei 5i pentru stabilirea calificativului.

NICUTÅANDREI MÅDÅLIN1.1.B. Obligatiile S.C

Societatea comercialä va asigura locul de desfä;urare a activitävii de practicä, respectiv asisten!ä tehnicä de

specialitate 5i de indrumare a studen!ilor prin tutorii desemnaW pentru efectuarea practicii tehnologice;
Va efectua instructajul de tehnica securitä9i muncii, norme PSI 5i va intocmi documentele necesare conform
legilor in vigoare;

Va asigura, pentru fiecare student, echipament de protec!ie 5i vestiar;

Tutorii desemna!i vor analiza activitatea de practicä desfä;uratä de studenti 'i vor stabili un calificativ

(nesatisfäcätor, satisfäcätor, bine 'i foarte bine) pe care il vor transmite facultä!ii.
Bulevardul Prof. Dimitrie Mangeron nr. 43, 700050, lafi
Tel: 40 0232 232 337 1 www.mec.tuiasi.ro facultatea.mecanica@tuiasi.ro INGENIUM

European University



UNIVERSITATEA TEHNICÄ „GHEORGHE ASACHI"

FACULTATEA DE MECANICÄ

Dispozi!ii finale:

DIN IASI
MINISTERUL

) EDUCATI El

Clauzele conven!iei pot fi modificate cu acordul celor douä pär!i 5i materializate prin acte adi!ionale.
tncheiat astäzi in 3 exemplare, cåte unul pentru fiecare parte a

prezentei conven!ii.

Reprezentant
Facultatea de Mecanicä

ECAN;

Conf. r.•ing. GelliIÄNQJ

Reprezentant

sc NICUTÅANDREIMÅDÅLIN1.1.

DIRECTO
N!CUTÅANDREI MÅDAL!N

STUDENT,

NICUTÅ
ANDREI-MADALIN
INTREPR'NOERE

CUI: 49362399

0240000000

NICUTÅANDREI ÅLIN (Numele 5i prenumele)

(Semnätura)

Competen!e pentru practica tehnologicä - Anul III (Grupa 8309 ROB)

Competenge profesionale

C3. Realizarea de aplicatii de automatizare localä in mecatronicä si roboticä utilizånd componente si
ansambluri partiale tipizate si netipizate precum resurse CAD.

C3.2. Explicarea, interpretarea utilizarea principiilor de functionareale subsistemelor (mecanice.
pneumatice, hidraulice, electrice, optice etc.) in proiectarea si implementarea schemelor bloc si de

functionarepentru sisteme de automatizare localä utilizate in mecatronicä si roboticä.
C3.3. Elaborarea modelului constructiv-func!ional 5i proiectarea ansamblurilor par!iale (mecanice,
pneumatice, hidraulice, electrice, optice etc.) integrate in subsisteme mecatronice 5i robotice pentru
automatizäri locale.
C3.4. Utilizarea metodelor de evaluare a performan!elor subsistemelor mecatronice 5i robotice in evaluarea

eficien!ei in exploatare a acestora.
C3.5. Elaborarea de proiecte tehnice de execuvie pentru ansambluri parviale de bazä (mecanice, pneumatice
hidraulice, electrice etc.) utilizate in tnecatronicä 5i roboticä pentru automatizäri locale.

Standarde minime de performanfä pentru evaluarea competengei

Elaborarea de proiecte tehnice de execu!ie pentru ansambluri partiale (mecanice, pneumatice hidraulice,

electrice etc.) cu verificarea aplicärii principiilor de func!ionare de bazä ale sistemelor de agionare utilizate in
mod curent in aplica!ii mecatronice 5i robotice.

Competenge transversale

CT 1. indeplinirea sarcinilor profesionale cu identificare exactä a obiectivelor de realizat, a resurselor

disponibile, condi!iilor de finalizare a acestora, etapelor de lucru, timpului de lucru 5i termenelor de realizare
aferente.
CT 2. Executarea responsabilä a unor sarcini de lucru in echipä pluridisciplinarä cu asumarea de roluri pe
diferite paliere ierarhice.

Bulevardul Prof. Dimitrie Mangeron nr. 43, 700050, Iasi
Tel: 40 0232 232 337 www.mec.tuiasi.ro facultatea.mecanica@tuiasi.ro INGENIUM
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UNIVERSITATEA TEHNICÄ „GHEORGHE ASACHI" DIN IASI
FACULTATEA DE MECANICÄ

CONVENTIE
privind practica tehnologicä a studen!ilor,

MINISTERUL
EDUCATIEI

incheiatä intre, Facultatea de Mecanicä din Universitatea Tehnicä „Gheorghe Asachi" din Iasi,

reprezentatä prin, Conf. dr. ing. Gelu lanu; - decan al Facultä!ii de Mecanicä 5i
Societatea cu Räspundere Limitatä 'CONEX CONTACT",

reprezentatä prin director, CHIRIAC OXANA

Obiectul conven!iei :

Conven!ia-cadru se incheie in temeiul legii nr. 258 din 19 iulie 2007 (*actualizatä*) 5i are ca obiect

desfä;urarea de cätre studen!i, a unei activitä!i de practicä in conformitate cu planul de invä!ämånt, care are drept

scop verificarea aplicabilitävii teoretice insusite de ace$ia in cadrul programului de instruire.
Practica de specialitate in cadrul SRL 'CONEX CONTACT" c/f1012600028329 , va fi

efectuatä de cätre studentul: ANDREI ZINCO.

Termenele conven!iei :

Activitatea de practicä se desfä;oarä in perioada, 23 iunie - 11 iulie 2025, dupä un program stabilit de

Societatea cu Räspundere Limitatä 'CONEX CONTACT"„ dar nu mai mult de 6 ore zilnic, in

limita a 90 ore in total, activitatea de practicä desfä;uråndu-se tn afara orelor didactice.

Obligaciile pär!ilor:
A. Obliga!iile Facultä!ii de Mecanicä :
Va pune la dispozi!ia SRL 'CONEX CONTACT",

lista

studen!ilor 5i alte documente solicitate;

Instruie;te studen!ii cu privire respectarea regulamentului interior al Societatea cu Räspundere Limitatä 'CONEX
CONTACT",

• 5i a programului de lucru;

• Studen!ii se vor legitima!i cu carnetul de student, vizat pentru anul universitar 2024/2025 5i cartea de

identitate;

• Studen!ii vor respecta normele de protec!ia muncii 5i PSI, conform instructajului efectuat de

Societatea cu Räspundere Limitatä 'CONEX CONTACT",

• Studen!ii au obliga!ia de a prezenta rezultatele activitä!ii de practicä reprezentantului societä!ii (firmei) in

vederea analizei 5i pentru stabilirea calificativului.

B. Obliga!iile SRL 'CONEX CONTACT"
Societatea comercialä va asigura locul de desfä;urare a activitä!ii de practicä, respectiv asisten!ä tehnicä de

specialitate 5i de indrumare a studen!ilor prin tutorii desemna!i pentru efectuarea practicii tehnologice;

Va efectua instructajul de tehnica securitäfii muncii, norme PSI 5i va intocmi documentele necesare conform

legilor in vigoare;

Va asigura, pentru fiecare student, echipament de protec!ie 5i vestiar;

Tutorii desemna!i vor analiza activitatea de practicä desfä;uratä de studen!i 5i vor stabili un calificativ

(nesatisfäcätor, satisfäcätor, bine 5i foarte bine) pe care il vor transmite facultä!ii.

Bulevardul Prof. Dimitrie Mangeron nr. 43, 700050, lafi
Tel: 40 0232 232 337 | www.mec.tuiasi.ro facultatea.mecanica@tuiasi.ro INGENIUM
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MINISTERUL
EDUCATIEI

Dispozi!ii finale:
Clauzele conven!iei pot fi modificate cu acordul celor douä pär!i 5i materializate prin acte adi!ionale.
incheiat astäzi 01.05.2025 in 3 exemplare, cåte unul pentru fiecare parte a prezentei conven!ii.

Reprezentant

Facultatea de Mecanicä

OMAN
co NUS

FACULTATEA

DE

MECANICÅ

Reprezentant

Societatea cu Räspundere Limitatä 'CONEX CONTACT"
DIRECTOR,

CHIRIAC OXANA

STUDENT, ANDREI ZINCO

. Societatea cu Räspundere Limitatä 'CONEX CONTACT"

Competence pentru practica tehnologicä - Anul III (Grupa 8309 ROB)
Competenge profesionale

C3. Realizarea de aplicatii de automatizare localä in mecatronicä si roboticä utilizånd componente 9i
ansambluri partiale tipizate $i netipizate precum 9i resurse CAD.

C3.2. Explicarea, interpretarea utilizarea principiilor de functionareale subsistemelor (mecanice,
pneumatice, hidraulice, electrice, optice etc.) in proiectarea si implementarea schemelor bloc si de

functionarepentru sisteme de automatizare localä utilizate in mecatronicä 9i roboticä.
C3.3. Elaborarea modelului constructiv-func!ional 5i proiectarea ansamblurilor par!iale (mecanice,
pneumatice, hidraulice, electrice, optice etc.) integrate in subsisteme mecatronice 5i robotice pentru
automatizäri locale.

C3.4. Utilizarea metodelor de evaluare a performan!elor subsistemelor mecatronice 5i robotice in evaluarea
eficien!ei in exploatare a acestora.
C3.5. Elaborarea de proiecte tehnice de execu!ie pentru ansambluri partiale de bazä (mecanice, pneumatice
hidraulice, electrice etc.) utilizate in mecatronicä 5i roboticä pentru automatizäri locale.

Standarde minime de performanßä pentru evaluarea competenßei

Elaborarea de proiecte tehnice de execu!ie pentru ansambluri par!iale (mecanice, pneumatice hidraulice,
electrice etc.) cu verificarea aplicärii principiilor de func!ionare de bazä ale sistemelor de ac!ionare utilizate in
mod curent in aplica9i mecatronice 5i robotice.

Competenße transversale

CT 1. indeplinirea sarcinilor profesionale cu identificare exactä a obiectivelor de realizat, a resurselor
disponibile, condi!iilor de finalizare a acestora, etapelor de lucru, timpului de lucru 5i termenelor de realizare
aferente.
CT2. Executarea responsabilä a unor sarcini de lucru in echipä pluridisciplinarä cu asumarea de roluri pe
diferite paliere ierarhice.

gulevardul Prot. Dimitne Mangeron ne. 43, 700050, Iå$i
Tel: 40 0232 232 337 | www.mec.tuiasi.ro facultatea.mecanica@tuiasi.ro < INGENIUM

European University



NIVERSITATEATEHNICÄ„GHEORGHE
ASACHI" DIN IASI

FACULTATEA DE MECANICÄ

CONVENTIE
privind practica tehnologicä a studentilor,

incheiatä intre, Facultatea de Mecanicä din Universitatea Tehnici „Gheorghe Asachi" din

decan al Facultä!ii de Mecanicä si
Iasi, reprezentatä prin Conf. dr. ing. Gelu lanus

, reprezentatä

s.c...
prin director, .

Obiectul conventiei:

Desmsurarea activitätii de practicä de domeniu / de specialitate in temeiul legii nr. 258 din 19 iulie 2007

(actualizatä) la S.C. RYCO)AÅ... .\JJOÄK.....G.ROP... ..S.

avånd drept scop verificarea aplicabilitä!ii cuno$in!elor insusite de studentiin cadrul programului de

cätre studenta/studentuldeinvä!ämånt,deconform Planuluiteoreticä,pregätire

Termenele conventiei:

sau studentiidin tabelul anexat (dacä este cazul).

Activitatea de practicä se desfäsoarä in perioada, 24 iunie— 12 iulie 2024, dupä un program stabilit

de S.C. PÄc.ok\.. dar nu mai mult de 4 ore zilnic, in limita a 90 ore in

total, activitatea de practicä desfäsuråndu-sein afara orelor didactice.

Obligatiile pärtilor:

A. Obligatiile Facultätii de Mecanicä:

• Va pune la dispozi!ia S.C.

studentilor si alte documente solicitate;

lista

• Instruie$e studentii cu privire la respectarea regulamentului interior al S.C.

GINO.P....S.RL... si a programului de lucru;

• Studen!ii se vor legitima cu carnetul de student, vizat pentru anul universitar 2023/2024 si cartea
de identitate;

• Studentiivor respecta normele de protectia muncii 5i PSI, conform instructajului efectuat de

s.c. .. .SRc
• Studentiiau obligatia de a prezenta rezultatele activitätii de practicä reprezentantului societätii(firmei)

in vederea analizei si pentru stabilirea calificativului.

B. Obligatiile sc. PÄc-oU1.
• Societatea comercialä va asigura locul de desfäsurare a activitätii de practicä de indrumare a
studentilorprin tutorii desemna!ipentru efectuarea practicii tehnologice;

• Va efectua instructajul de tehnica securitä!iimuncii, norme PSI si va intocmi documentele

necesare conform legilor in vigoare;

• Va asigura, pentru fiecare student, echipament de protec!ie si vestiar;

1



Tutorii desemnativor analiza activitatea de practicä desfäsuratäde studentisi vor stabili un
calificativ (nesatismcätor, satisfäcätor, bine foarte bine) pe care il vor transmite facultä!ii.

Dispozitii finale:

Clauzele conventieipot fi modificate cu acordul celor douä pär!i materializate prin acte

adi!ionale.

incheiatastäzi
a prezentei conventii.

Reprezentant

Facultat fGMeeanicä

DECAN,

con . ur. ing. Gelu IHNU$
0.4

in 3 exemplare, cåte unul pentru fiecare parte

Reprezentant

DIRECTOR,

Student
Numele prenumele

Competente Anul III pentru practica tehnologicä

Grupa 8309 ROBOTICÄ

Competen!e profesionale
C3. Realizarea de aplicatii de automatizare localä in mecatronicä si roboticä utilizånd componente

si ansambluri partiale tipizate netipizate precum resurse CAD.
C3.2. Explicarea, interpretarea utilizarea principiilor de functionareale subsistemelor
(mecanice, pneumatice, hidraulice, electrice, optice etc.) in proiectarea implementarea
schemelor bloc de functionare pentru sisteme de automatizare localä utilizate in

mecatronicä si roboticä.
C3.3. Elaborarea modelului consuuctiv-functionalsi proiectarea ansamblufilor partiale
(mecanice, pneumatice, hidraulice, electrice, optice etc.) integrate in subsisteme mecatronice

5i robotice pentru automatizäri locale.

C3.4. Utilizarea metodelor de evaluare a performantelor subsistemelor mecatronice robotice
in aprecierea eficien!eiin exploatare a acestora.

C3.5. Elaborarea de proiecte tehnice de executie pentru ansambluri partiale de bazä

(mecanice, pneumatice hidraulice, electrice etc.) utilizate in mecatronicä roboticä pentnl
automatizäri locale.

Standarde minimale de performanfä pentru evaluarea competentei:
Elaborarea de proiecte tehnice de executie pentr-u ansambluri partiale (mecanice, pneumatice

hidraulice, electrice etc.) cu verificarea aplicärii principiilor de functionare de bazä ale sistemelor de

actionareutilizate in mod curent in aplicaCii mecatronice si robotice.

Competen/e transversale

CTI. indeplinirea sarcinilor profesionale cu identificare exactä a obiectivelor de realizat, a
resurselor disponibile, conditiilorde finalizare a acestora, etapelor de lucru, timpului de lucru
tennenelor de realizare aferente.

CT 2. Executarea responsabilä a unor sarcini de lucm in echipä pluridisciplinarä cu asumarea de

roluri pe diferite paliere ierarhice.

2



NIVERSITATEA TEHNICÄ „GHEORGHE ASACHI"
FACULTATEA DE MECANICÄ

CONVENTIE
privind practica tehnologicä a studentilor,

DIN IASI

YAZAN
INTF ENr.

MINISTERUL
EDUCATIEI

Al D.R.L.

//O
Luna

(OZwua

incheiatä intre, Facultatea de Mecanicä din Universitatea Tehnicä „Gheorghe Asachi" din

Ia$, reprezentatä pri , Conf. dr. ing. Gelu Tanus decan al Facultätii de Mecanicä si
s.c..T?.ARi. .9QC reprezentatä

MARIUS.prin director,

Obiectul conventiei:
Desmsurareaactivitä!ii de practicä de domeniu / de specialitate in temeiul legii nr. 258 din 19 iulie 2007

(actualizatä) la S.C. .ff2A.R.(..
avänd drept scop verificarea aplicabilitätii cunostin!elor insusite de studenti in cadrul programului de

pregätire teoreticä, conform Planului de invätämånt, de studenta/studentulcätre

avcie. . sau studentiidin tabelul anexat (dacä este cazul).

Termenele conventiei:

Activitatea de pr cticä se desfäsoaräin perioada, 24 iunie— 12 iulie 2024, dupä un program stabilit
de s.c. $.@L dar nu mai mult de 4 ore zilnic, in limita a 90 ore in
total, activitatea de practicä desfäsuråndu-sein afara orelor didactice.

Obligatiile pärtilor:

A. Obligatiile Facultätii de Mecanicä:

Va pune la dispozitia S.C.

studentilorsi alte documente solicitate;
• Instruiestestydentiicu privire la respectarea regulamentului interior al S.C.

t4.?AQi..RO/tmw.i.Ä.. si a programului de lucm;

lista

• Studen!ii se vor legitima cu carnetul de student, vizat pentru anul universitar 2023/2024 si cartea
de identitate;

• Studen!ii vor respecta normele de protectia muncii si PSI, conform instructajului efectuat de

s.c. .t4uej.. SPC
• Studentii au obligatia de a prezenta rezultatele activitä!ii de practicä reprezentantului societätii(firmei)

in vederea analizei pentru stabilirea calificativului.

B. Obligatiile s.c.. YRb9KC....Rom.Ov.iW.....gQ.c
• Societatea comercialä va asigura locul de desmsurarea activitätii de practicä 'i de indrumare a

studentilorprin tutorii desemnatipentru efectuarea practicii tehnologice;

Va efectua instructajul de tehnica securitätiimuncii, norme PSI si va intocmi documentele

necesare conform legilor in vigoare;

Va asigura, pentru fiecare student, echipament de protectie si vestiar;

1



Tutorii desemna!ivor analiza activitatea de practicä desfäsuratäde studentisi vor stabili un

calificativ (nesatisfäcätor, satisfäcätor, bine ii foarte bine) pe care il vor transmite facultä!ii.

Dispozitii finale:

Clauzele conven!iei pot fi modificate cu acordul celor douä pär!i materializate prin acte

aditionale.

incheiat astäzi . I.Q 05.010.Q.q.. in 3 exemplare, cåte unul pentru fiecare parte

4

a prezentei conven!ii.

Reprezentant

Facultatea de Mecanicä

DECAN,

Conf.ur.•pg.Gelu IANU$

Competente Anul III pentru practica tehnologicä

Grupa 8309 ROBOTICÄ

Competen!e profesionale

Reprezentant

s.c.i Kj.. pomÅv.iR.mc
DIRECTOR,

Student
Numele ii prenumele

bvc/c

C3. Realizarea de aplicatii de automatizare localä in mecatronicä 'i roboticä utilizånd componente

si ansambluri partiale tipizate si netipizate precum si resurse CAD.
C3.2. Explicarea, interpretarea si utilizarea principiilor de functionare ale subsistemelor
(mecanice, pneumatice, hidraulice, electrice, optice etc.) in proiectarea si implementarea
schemelor bloc 'i de functionare pentru sisteme de automatizare localä utilizate in

mecatronicä 'i roboticä.
C3.3. Elaborarea modelului constructiv-functional si proiectarea ansamblurilor partiale
(mecanice, pneumatice, hidraulice, electrice, optice etc.) integrate in subsisteme mecatronice

robotice pentru automatizäri locale.

C3.4. Utilizarea metodelor de evaluare a performantelor subsistemelor mecatronice si robotice
in aprecierea eficien!ei in exploatare a acestora.

C3.5. Elaborarea de proiecte tehnice de executie pentru ansambluri partiale de bazä

(mecanice, pneumatice hidraulice, electrice etc.) utilizate in mecatronicä 'i roboticä pentru
automatizäri locale.

Standarde minimale de performantä pentru evaluarea competentei:
Elaborarea de proiecte tehnice de executie pentru ansambluri partiale (mecanice, pneumatice
hidraulice, electrice etc.) cu verificarea aplicärii principiilor de functionare de bazä ale sistemelor de

actionare utilizate in mod curent in aplicatii mecatronice robotice.

Competen/e transversale

CT l. indeplinirea sarcinilor profesionale cu identificare exactä a obiectivelor de realizat, a

resurselor disponibile, condi!iilor de finalizare a acestora, etapelor de lucru, timpului de lucru si
termenelor de realizare aferente.

CT 2. Executarea responsabilä a unor sarcini de lucru in echipä pluridisciplinarä cu asumarea de

roluri pe diferite paliere ierarhice.

2



UNYVERS{TÅTEA TEENiCÅ ASACHter

DE MECAN'CÄ

CONVENTIE
privind practica tehnologicä a studen!ilor,

incheiatä intre, Facultatea de Mecanicä din Universitatea Tehnicå „Gheorghe Asachi"
reprezentatä prjn. Confl dr. ing. Gelu lanus decan al Facultå9i de Mecanicä 5i

reprezentatä pnn director, ILI.P...
Obiectul conven9ei :

Conven}ia-cadru se incheie in •temejul legn nr. 258 din 19 iulie 2007 ( si are

din Iasi*

ca obiect

destä;urarea de cätre studenu, a unei de practicå in conformitate cu planul de invågåmånt, care are drept

scop verificarea aplicabihtägii teoretice insusite de ace;oain cadrul programului de instruire.

Practica de specialitate in cadrul J.E.RO.5..T.J4.A• A
etectuatä de cätre studenta/studentul:

Termeneie convengei :

va fi

Activitatea de practicä se desfäsoarä in penoada, 23 iunie 11 iulie 2025, dupa un program stabilit de

AEROSTAR..E„A. dar nu mai mult de 6 ore zilnic, in

limita a 90 ore in total, activitatea de practicä desf$uråndu-se in afara orelor didactjce.

Obligatiile pärVior:

A. FacultåCii de Mecanicä :

Va pune la dispon!ia -9+- .hERQ.S...T.h.ß...44
studenglor alte documente solicitate:

Instruje;te studen}ii cu privire respectarea regulamentului interior a} 8-:é .Å..ERO.STAR
5i a programului de lucru;

lista

Studen!ii se vor legitima}i cu carnetul de student, vizat pentru anul universitar 2024/2025 si cartea de

identitate;

Studengi vor respecta normele de protegia muncii si PSI, conform instructajului efectuat de

sS. AERO..$„T.Å.IR5.4
Studenpi au obligavia de a prezenta rezuitateie activitä!ii de practicä reprezentantuiui societä!n (firmei) in

vederea analizei pentru stabilirea calificativului.

B, Obligatiile s:e.AEka.iT.åR.E.A.;
Societatea comerciaiå va asigura locul de desfäsurare a activitäpi de practicå, respectiv tehnicå de

specialitate de indruinare a studentilor pnn tutorii pentru efectuarea practicii tehnologice;

Va efectua instructajul de tehnica securitå!ii munciit norme PSi 5i va intocmi documenteie necesare conform

legilor in vigoare;

Va asigura, pentru fiecare student, echipament de pmtec;ie si vestiar;

Tutorii vor analiza activitatea de practicä destä;uratå de studentl si vor stabili un calificativ

(nesatisfäcätor. satisfäcätor, bine si foarte bine) pe care il vor transmite facultä!ii,

Buievardui Prof. Dimitrie Mötweron nr. 43, 700050.
Tel: 40 0232 232 337 www.mec.tuiasi.ro facuttatea.mecanica@tuiasi.ro INGENIUM

European University



UNIVERS{TATEA TEHN*CÄ ,GHEORCRE ASACHi" IASI

FACULTATEA DE MECANiCÅ

Dispozifii finale:

EDUCATiE!

Clauzele convenviei pot fi modificate cu acordul celor douå pär!i 5i materializate prin acte adi90naie.
incheiat aståzi

prezentei conven!iiv

Reprezentant

Facultatea de Mecanicå

Co . US

.1h.ä

in 3 exemplare, cåte unui pentru fiecare parte a

Reprezentant

DIRECTOR,

STUDENT,

(Numele 'i prefümeie)

(Semnätura)

Competente pentru practica tehnoiogicå Anul III (Grupa 8309 ROB)

Competente profesionale

C3. Realizarea de aplicatii de automatizare localå in mecatronicä roboticä utilizånd componente
ansambluri partiale tipimte si netipizate precum 'i resurse CAD

C3.2. Explicarea, interpretarea si utilizarea principii!or de funcvonarc ale subsistemelor (mecanice,

pneumatices hidraulice. optice etc.) in proiectarea 'i implementarea schemelor bloc si de

functionate pentru sisteme de automatizare localä utilizate in mecatronicä roboticä.
C3.3. Etaborarea modelului constructiv•functional 'i proiectarea ansambluriior pagiale (mecanice.

pneumatice, hidraulice. electnce optice etc.) integrate in subsisteme mecatronice 'i robotice pentru
automatizäri locale.

C3.4, Utihzarea metodelor de evaluare a performanyelor subsistemelor mecatronice 5i robotice in evaluarea

eficien!ei in exploatare a acestotü.

C3*5. Eiaborarea de proiecte tehnice de execu!ie pentru ansambiuri partiale de bazä (mecanice. pneumatice

hidraulices electrice etc.) utihzate in mecatronicä roboticä pentru automatizäri locale.

Standarde mimme de performancä pentru evaluarea competen$ei

Elaborarea de proiecte tehnice de execulie pentru ansambluri parpaie (mecanice, pneumatice hidraulices
piectrice etc.) cu verificarea aplicärii principiilor de funcVionare de bazä aie sistemelor de agionare utilizate in

mod curent in apiica!ii mecatronice robotice.

Competenge transversale

CT 1. tndepiinirea sarcinilor profesionale cu identificare exacta a obiectivelor de realizat, a resurselor

disponibiie, conditiilor de finalizare a acestora, etapeior de lucru, timpului de lucru $i termenelor de realizare
aferente.

CTX Executarea responsabiiä a unor sanini de lucru in echipä pluridisciplinarä cu asumarea de roluri pe

diferite paliere ierarhice.
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UNIVERSITATEA TEHN)CÄ „GHEORGHE ASACHI"

FACULTATEA DE MECANICÄ

CONVENTIE

DIN 'ASI

privind practica tehnologicä a studentilor,

incheiatä intre, Facultatea de Mecanicä din Universitatea Tehnicä „Gheorghe Asachi"

din Iasi, reprezentatä prin, Conf. dr. ing. Gelu lanus — decan al Facultätii de Mecanicä si

s.c. .AA.TQJ(IAT/.P.H.. ..i.r/.A....t2'9.Ck/.z.hlE...
l?.r./.Å.g.eæ...ß.QGÅ.e9.A..director, .

Obiectul conventiei:

Acordarea de asisten!ä tehnicä de specialitate in spatiile

reprezentatä prin

in vederea efectuärii practicii de specialitate de cätre studenta/studentul:

sau studentiidin tabelul anexat (dacä este cazul).

Termenele conventiei:

Activitatea de practicä se desfäparä in perioada, 24 iunie - 12 iulie, 2024, dupä un program
stabilit de S.C. ft/-170.t.q..e:.T.1 dar nu mai mult de 6 ore zilnic, in limita

a 90 ore in total ( in afara orelor didactice).

Obligatiile pärtilor:

A. Oblioatiile Facultätii de Mecanicä:

Va pune la dispozi!ia S.C. .t.qn..C9.f.€y.R lista

studen!ilor si alte documente solicitate;

Instrui+te studentiicu privire respectarea regulamentului interior al S.C.

. 5i a programului de lucru;

Studen!ii se vor legitima cu carnetul de student, vizat pentru anul universitar 2023/2024 cartea

de identitate;

Studen!ii vor respecta normele de protectia muncii si PSI, conform instructajului efectuat de

s.c. .0AT.Q.e7.A.T.tV.H..!.kl.4S...4.Rk
Studentii au obligatia de a prezenta rezultatele activitätii de practicä reprezentantului societätii
(firmei) in vederea analizei 5i pentru stabilirea calificativului.

B. Oblioatiile S.C. Z.
Societatea comercialä va asioura locul de desfä}urarea activitä!ii de practicä, respectiv asisten!ä
tehnicä de specialitate si de indrumare a studentilor prin tutorii desemna!i pentru efectuarea

practicii tehnologice;

Va efectua instructajul de tehnica securitätii muncii, norme PSI si va intocmi documentele

necesare conform legilor in vigoare;

Va asigura, pentru fiecare student, echipament de protec!ie si vestiar;
1



Tutorii desemna!i vor analiza activitatea de practicä desfä}uratäde studen!i vor stabili un

calificativ (nesatisfäcätor, satisfäcätor, bine 5i foarte bine) pe care il vor transmite facultä!ii.

Dispozitii finale:

Clauzele conventieipot fi modificate cu acordul celor douä pär!i materializate prin acte

aditionale.

od03//to?9.Incheiat astäzi in 3 exemplare, cåte unul pentru fiecare parte

a prezentei conventii.

Reprezentant

Facultatea de Mecanicä

DECAN,

conf. dr. Gelu IANU$

Reprezentant

(iAAp!
o IND.MACHIN

Student

Numele si prenumele
CuUtQlL

Competen!e Anul III pentru practica tehnologicä

Grupa 8309 ROBOTICÄ

Competen(e profesionale
C3. Realizarea de aplica!ii de automatizare localä in mecatronicä roboticä utilizånd componente

si ansambluri partiale tipizate ii netipizate precum si resurse CAD.
C3.2. Explicarea, interpretarea utilizarea principiilor de functionareale subsistemelor

(mecanice, pneumatice, hidraulice, electrice, optice etc.) in proiectarea si implementarea
schemelor bloc si de functionarepentru sisteme de automatizare localä utilizate in

mecatronicä roboticä.
C3.3. Elaborarea modelului constructiv-func!ional ii proiectarea ansamblurilor partiale

(mecanice, pneumatice, hidraulice, electrice, optice etc.) integrate in subsisteme mecatronice
robotice pentru automatizäri locale.

C3.4. Utilizarea metodelor de evaluare a performanlelor subsistemelor mecatronice robotice
in aprecierea eficien!ei in exploatare a acestora.

C3.5. Elaborarea de proiecte tehnice de executiepentru ansambluri par!iale de bazä

(mecanice, pneumatice hidraulice, electrice etc.) utilizate in mecatronicä si roboticä pentru
automatizäri locale.

Standarde minimale de pecforman(ä pentru evaluarea competentei:

Elaborarea de proiecte tehnice de execu!ie pentru ansambluri partiale (mecanice, pneumatice

hidraulice, electrice etc.) cu verificarea aplicärii principiilor de functionarede bazä ale sistemelor de

actionareutilizate in mod curent in aplicatii mecatronice si robotice.

Competen(e transversale
CTI . indeplinirea sarcinilor profesionale cu identificare exactä a obiectivelor de realizat, a

resurselor disponibile, conditiilor de finalizare a acestora, etapelor de lucru, timpului de lucru

termenelor de realizare aferente.

CT 2. Executarea responsabilä a unor sarcini de lucru in echipä pluridisciplinarä cu asumarea de

roluri pe diferite paliere ierarhice.
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