Anexa nr. B.9.1.1.b — Teme de cercetare

Universitatea Tehnica “Gheorghe Asachi” din lasi
Facultatea de Mecanica

Domeniul de licenta: MECATRONICA SI ROBOTICA
Programul de studii: ROBOTICA

Lista temelor de cercetare cuprinse in planul de cercetare al domeniului de licenta,

respectiv programului de studii supus evaluarii

Prezenta anexa ofera o sinteza a principalelor directii de cercetare abordate Tnh cadrul Centrului de Cercetare “Mecatronica si Robotica”, impreuna
cu dotarile principale ale laboratoarelor din cadrul facultatii. Se poate evidentia modul in care infrastructura de cercetare sprijind temele propuse, facilitdnd
astfel dezvoltarea profesionala si stiintifica a studentilor si cadrelor didactice.

Structura laboratoarelor din componenta Centrului de Cercetare “Mecatronica si Robotica”:

1. Laborator de testare la nivel micro a materialelor cu aplicatii in domeniul mecatronicii
. Laborator de actionari si automatizari pneumatice si electropneumatice (Industria 4.0)

. Laborator , Tehnici de printare 3D”

. Laborator de diagnosticare vibroacustica

. Laborator de Stiinta mecanismelor si masinilor

. Laborator de Roboti de tip manipulator si sisteme robotizate industriale

. Laborator de Roboti mobili, interactiune om-robot si sisteme recuperare aparat locomotor
. Laborator de Biomecanica

Teme de cercetare:
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o Actuatori bimetalici;

o Cercetari in domeniul microtribologiei cu aplicatii la microsisteme mecatronice, cu elaborarea unor modele de determinare a pierderilor prin
frecare in microsisteme cu miscare de rostogolire si de alunecare;

o Polimeri electroactivi in sistemele mecatronice - 0 noua clasa de actuatori neconventionali;
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Cercetari privind fiabilitatea sistemelor mecatronice n corelatie cu procesele macro, micro si nanotribologice;

Cercetari privind controlul predictiv si metode de diagnosticare a sistemelor mecatronice din componenta utilajelor;

Cercetari privind influenta microtopografiei asupra starii de tensiuni dezvoltate in contactul concentrat;

Cercetari privind protezarea intervertrebrala si sisteme de prehensiune in corelatie cu cerinte mecanice si tribologice;
Cercetari privind optimizarea structural-cinematica, realizarea si controlul unor roboti mobili in conceptie modulara, cu aplicatii in educatie;
Cercetari privind optimizarea controlului activ al vibratiilor in sistemele mecatronice;

Modelarea, simularea si prognoza functionarii in regim dinamic a angrenajelor cu migcari intermitente din structura robaotilor;
Modelarea dinamica, sinteza si controlul migcarii la transmisii cu roti dintate utilizate in servomecanisme gi roboti;

Aspecte teoretice si experimentale cu privire la micro si nanotribologia suprafetelor de contact;

Dezvoltarea de noi roboti sociali interactivi

Roboti mobili omnidirectionali

Roboti mobili cu locomotie hibrida

Sisteme robotizate pentru recuperarea articulatiei gleznei

Sisteme robotizate pentru recuperarea membrului superior uman

Utilizarea robotilor mobili Tn aplicatii de deminaj umanitar

Dinamica mecanismelor cu roti dintate

Biomecanica jocurilor sportive

Problema singularitatilor mecanismelor cu bare

Studiu asupra unor componente din plastic utilizate in automotive: invelisul cablului de incarcare pentru autovehicule electrice
Cercetari privind frecarea si uzarea cauciucului in diverse medii de functionare

Procese tribologice specifice unui parc auto cu diverse utilaje.

Metode de reducere a uzurii

Roboti colaborativi pentru ridicarea si transportul obiectelor de orice forma

Cercetari privind performantele dinamice si imbunatatirea comportarii la uzare ale componentelor pompelor de Tnalta presiune de tipul rampa
comuna

Cercetari privind comportarea tribologica a componentelor mecanice obtinute prin fabricare aditiva de imprimare 3D

Cercetari privind dezvoltarea si controlul unor roboti pasitori



o Cercetari asupra unor noi platforme robotice cu aplicatii in agricultura
o Sistem independent pentru analiza si diagnosticarea zgomotelor si vibratiilor autovehiculelor
o Cercetari privind imbunatatirea parametrilor functionali ai atenuatoarelor de zgomot utilizate in industrie.

Temele de cercetare enumerate au caracter orientativ, lista nefiind exhaustiva si puténd fi completata cu alte directii relevante, in functie de

evolutia domeniului si de interesele de cercetare ale colectivului.

Responsabil program de studii, intocmit,
Prof.univ.dr.ing. loan Doroftei S.l.dr.ing. Cristina-Magda Cazacu



