PLAN DE INVATAMANT
ANUL 2026-2027

UNIVERSITATEA TEHNICA ,GHEORGHE ASACHI” DIN IASI
FACULTATEA DE MECANICA

Domeniul fundamental (DF1): STIINTE INGINERESTI

Domeniul de studii universitare de masterat (DSUM): Mecatronica si Robotica
Programul de studii universitare de masterat: MECATRONICA AVANSATA
Tipul programului de masterat: Materat de cercetare

Titlul absolventului: master

Durata studiilor / numar de credite: 2 ani/ 120 de credite

Forma de invatdmant: cu frecventa

Limba de predare: romana

Aprobat,
in sedinta Senatului
dindatade ....................
Presedinte Senat,
Prof.univ.dr.ing. lulian Aurelian CIOCOIU



1. Misiunea programului de studii:

Misiunea programului de studii universitare de masterat Mecatronica Avansata se inscrie in misiunea Universitatii Tehnice ,Gheorghe
Asachi” din lasi si a Facultatii de Mecanica si consta in formarea de specialisti cu pregatire avansata, corespunzatoare nivelului 7
CNC/EQF, capabili sa integreze critic si creativ cunostinte din mecanica, electronica, automatica si informatica pentru cercetarea,
conceperea, modelarea, realizarea si optimizarea sistemelor mecatronice inteligente.

Ca masterat de cercetare, programul urméreste dezvoltarea gandirii sistemice si a capacitatii de cercetare si inovare, prin aprofundarea
metodelor de proiectare asistata, modelare si simulare, prelucrare a datelor experimentale, microsisteme electromecanice, actuatori,
diagnosticare, analiza materialelor, programare, inteligenta artificiala si tehnologii digitale, completate de practica de cercetare si
elaborarea lucrarii de disertatie.

Programul pregéateste absolventi pentru activitati de cercetare-dezvoltare-inovare, proiectare, analiza, testare, diagnosticare,
mentenanta, optimizare si coordonare a proiectelor si sistemelor mecatronice complexe, in industrie si servicii, precum si pentru
continuarea pregatirii prin studii doctorale, in conditii de autonomie profesionala, responsabilitate, integritate academica si adaptare la
transformarile tehnologice.

2. Obiectivele programului de studii:

Obiectivele programului de studii sunt:

« aprofundarea si integrarea interdisciplinara a cunostintelor foarte specializate din mecanica, electronica, automatica, informatica si
stiinta datelor, specifice sistemelor mecatronice avansate;

* dezvoltarea aptitudinilor de cercetare si inovare prin proiectarea experimentelor, achizitia, prelucrarea si interpretarea datelor,
modelarea, simularea, validarea si optimizarea proceselor si sistemelor mecatronice;

« formarea capacitatii de a concepe si evalua solutii tehnice noi, inclusiv prin utilizarea tehnologiilor digitale, inteligentei artificiale, vederii
artificiale si instrumentelor software de proiectare si analiza;

* dezvoltarea competentelor de gestionare a proiectelor si situatiilor ingineresti complexe, de evaluare a riscului, luare argumentata a
deciziilor, comunicare si colaborare interdisciplinara, cu respectarea eticii si integritatii profesionale;

* pregatirea absolventilor pentru activitati de cercetare-dezvoltare, inovare si expertiza de nivel inalt, pentru asumarea unor roluri cu
autonomie si responsabilitate sporita si pentru continuarea studiilor prin doctorat.

3. Competentele programului de studii (conform inregistrarii programului in RNCIS):
Competente profesionale:
CP1 - Capacitatea de a realiza experimente, de a achizitiona, de a prelucra si de a interpreta date experimentale.

CP2 - Capacitatea de a aborda teoretic, de a modela si simula procese si fenomene specifice sistemelor mecatronice.

CP3 - Capacitatea de a analiza si de a optimiza in context interdisciplinar (mecanic, electronic si informatic), printr-o abordare sistemica,
probleme specifice sistemelor mecatronice.

CP4 - Capacitatea de a dezvolta activitati antreprenoriale in domeniul mecatronicii.

Competente transversale:

CT1 - Identificarea si argumentarea oportunitatilor pentru aplicarea de noi concepte produse sau tehnologii in domeniul Mecatronica si
Robotica.

CT2 - Capacitatea de documentare si analiza bibliografica.

CT3 - Capacitatea de identificare a sustenabilitatii unor directji de inovare si/sau ameliorare a proceselor si sistemelor specifice
domeniului.

CT4 - Identificarea obiectivelor preliminare si prioritatilor in activitatea de cercetare — proiectare, precum si estimarea rezultatelor
potentiale.

4. Rezultatele invatarii

Cunostinte:

Studentul / absolventul:

— C1. Cunoaste aprofundat si explica critic conceptele, teoriile, metodele si tendintele actuale din mecatronica si robotica, inclusiv la
interfata dintre mecanica, electronica, automatica si informatica;

— C2. Cunoaste metode avansate de modelare, simulare, proiectare asistata, analiza si optimizare a sistemelor mecatronice, precum si
criteriile de selectare si validare a modelelor;

— C3. Cunoaste principiile si metodele de proiectare experimentald, achizitie, prelucrare statistica si interpretare critica a datelor, inclusiv
evaluarea incertitudinii si validarea rezultatelor;

— C4. Cunoaste tehnologii si solutii avansate privind senzori si MEMS, actuatori, diagnosticare vibroacustica, materiale si structuri
mecatronice, programare, inteligenta artificiala si vedere artificiala;

— C5. Cunoaste metodologia cercetarii stiintifice, managementul proiectelor, evaluarea riscurilor, principiile eticii si integritatii
academice/profesionale si modalitatile de transfer al rezultatelor catre aplicatii inovative.



Aptitudini:

Studentul / absolventul:

— A1. Proiecteaza si desfasoara experimente, selecteaza metodele si instrumentatia adecvate, achizitioneaza, prelucreaza si
interpreteaza date si formuleaza concluzii argumentate;

— A2. Modeleaza si simuleaza procese si fenomene specifice sistemelor mecatronice, valideaza modelele si optimizeaza parametrii si
performantele prin metode analitice, numerice si software specializat;

— A3. Integreazé componente mecanice, electronice, senzoriale, de actionare si software n solutii mecatronice complexe si evalueaza
critic performanta, fiabilitatea, riscul si sustenabilitatea acestora;

— A4. Dezvolta si aplica algoritmi, aplicatii software si metode de inteligenta artificiala/vedere artificiala pentru analiza, diagnosticarea,
monitorizarea, comanda sau optimizarea sistemelor mecatronice;

— Ab. Identifica si formuleaz& probleme de cercetare/inovare, realizeaza documentare si analiza bibliografica, stabileste obiective si
metodologii, planifica investigatia si comunica profesional rezultatele obtinute.

Responsabilitate si autonomie:

Studentul / absolventul:

— RA1. Gestioneaza autonom activitati de cercetare, proiectare si situatii profesionale complexe sau imprevizibile, selectand si
justificand strategiile, metodele si resursele utilizate;

— RA2. Isi asuma responsabilitatea pentru deciziile tehnice, calitatea si validitatea rezultatelor, precum si pentru respectarea cerintelor
de siguranta, sustenabilitate, etica si integritate academicéa/profesionala;

— RA3. Coordoneaza si/sau contribuie eficient in echipe interdisciplinare, organizeaza sarcini, resurse si termene si evalueaza critic
progresul si performanta activitatilor de proiect sau cercetare;

— RAA4. Initiaza si sustine solutii inovatoare si/sau antreprenoriale, evaluand fezabilitatea, riscurile si impactul acestora si contribuind la
dezvoltarea practicilor profesionale din domeniu;

— RAGS. Isi planifica autonom dezvoltarea profesionald si academica, utilizeaza critic surse stiintifice si tehnice actuale si este pregatit
pentru continuarea activitatii de cercetare prin studii universitare de doctorat.

5. Finalitati:

Absolventii programului de studii universitare de masterat pot accesa urmatoarele ocupatii posibile, conform documentelor de
validare/inregistrare a calificarii in RNCIS si Clasificarii Ocupatiilor din Roméania (COR):

- 214443 — specialist mentenanta mecanica echipamente industriale

- 214951 — expert tehnic extrajudiciar

RECTOR, DECAN, COORDONATOR DOMENIU MASTERAT,
Prof.univ.dr.ing. Dan CASCAVAL Conf.dr.ing. Gelu IANUS Prof.univ.dr.ing. loan DOROFTEI



UNIVERSITATEA TEHNICA ,,GHEORGHE ASACHI” DIN IASI
FACULTATEA DE MECANICA
Domeniul de studii universitare de masterat (DSUM): Mecatronica si Robotica
Programul de studii universitare de masterat: MECATRONICA AVANSATA
Tipul programului de masterat: Materat de cercetare
Titlul absolventului: master

Durata studiilor / numar de credite: 2 ani/ 120 de credite
Forma de invatamant: cu frecventa

Limba de predare: romana

Aprobat,
n sedinta Senatului

din data de

Presedinte Senat,
Prof.univ.dr.ing. lulian Aurelian CIOCOIU

SITUATIA CENTRALIZATOARE A PLANULUI DE INVATAMANT

ANUL: 2026-2027

1. STRUCTURA ANULUI UNIVERSITAR (in numar de saptamani)

Activitati didactice Sesiuni de examene Vacante
Anul d Practica x x
snttlldiie Sem. 1 Sem. 2 larna Vara Toamna ractica larna Primavara Vari - toamna
| 14 14 3 3 2 0 3 1 12
|| 14 14 3 3 0 0 3 1 0

2. SITUATIA PRIVIND NUMARUL ORELOR S| NUMARUL CREDITELOR LA DISCIPLINELE OBLIGATORII (DOB) SI LA DISCIPLINELE
OPTIONALE (DOP)

2.1. Numarul orelor de activitate didactica pe saptamana si numarul creditelor pe semestru

Pregatire teoretica Practica de cercetare
Anul de (activitati didactice de C, S, L si P) Total ore activitati .
. L - . X Total credite
studii Nr. ore / sapt. Nr. credite Total ore Nr. credite didactice
Sem.l | Sem.ll | Sem.| [ Sem. Il i

| 14 16 23 30 168 7 420 60

1l 14 0 25 30 168 5 196 60
Total 392 224 48 60 336 12 616 120

2.2. Repartizarea orelor si a creditelor dupa categoria de optionalitate a disciplinelor:

Categoria de optionalitate Nr. de ore % din nr. total de ore Nr. credite % din nr. total de credite
DOB — discipline obligatorii 840 80.00 106 88.33
DOP — discipline optionale 112 10.67 14 11.67
DFA — discipline facultative 98 9.33 12 10.00
Nr. total de ore / credite 1050 100 120 100

2.3. Repartizarea orelor si a creditelor, dupa categoria formativa a disciplinelor

Categoria formativa

Numarul de ore

% din nr. total

Numarul de credite

% din nr. total

DF — discipline fundamentale 182 19.12 20 16.67
DS — discipline de specializare 742 77.94 97 80.83
DC — discipline complementare 28 2.94 3 2.50
Nr. total de ore / credite) 952 100 120 100
2.4. Repartizarea orelor pe tipuri de activitati didactice
Nr.ore repartizate pe activitati % fata de nr.ore
Total ore Predare Aplicatji Predare Aplicatii
C S L P Practica C S L P Practica
Totalore /C, S. L, P, Pr 308 14 210 84 336 32.35 1.47 22.06 8.82 35.29
Total ore / predare, aplicatii 308 644 32.35 67.65
Total ore 952 100
2.5. Repartizarea formelor de evaluare
[ Numar total de examene (E): 9 | Numértotal verificari (V): | 12 |
Evaluarea poate fi:
- continua (de tip V, cu nota sau calificativul A/R, pe parcursul semestrului, in interiorul celor 14 saptamani);
- sau sumativa (de tip E, in afara celor 14 saptamani ale semestrului, in perioada de sesiune).
Raportul dintre numarul de examene si alte forme de verificare 0.75 Raportul dintre numarul de ore optionale si 0.12
Nr. total ore didactice 952 | Nr.total ore SI 1897 numarul total de ore (obligatorii si optionale) )

3. CONDITII PENTRU OBTINEREA DIPLOMEI DE MASTER

a) acumularea a 120 de credite de la disciplinele obligatorii si de la cele optionale;
b) obtinerea creditelor prevazute pentru examenul de disertatie (10 credite).

RECTOR,
Prof.univ.dr.ing. Dan CASCAVAL

DECAN,

Conf.dr.ing. Gelu IANUS

COORDONATOR DOMENIU MASTERAT,
Prof.univ.dr.ing. loan DOROFTEI




UNIVERSITATEA TEHNICA ,GHEORGHE ASACHI” DIN IASI
FACULTATEA DE MECANICA
Domeniul fundamental (DF1): STIINTE INGINERESTI

Domeniul de studii universitare de masterat (DSUM): Mecatronica si Roboticd
Programul de studii universitare de masterat: MECATRONICA AVANSATA
Tipul programului de masterat: Materat de cercetare

Titlul absolventului: master
Durata studiilor / numar de credite: 2 ani/ 120 de credite
Forma de invatdmant: cu frecventa
Limba de predare: romana

ANUL |, 2026-2027

PLAN DE iNVATAMANT

Aprobat,
n sedinta Senatului
dindatade .......cccooonnne
Presedinte Senat,

Prof.univ.dr.ing. lulian Aurelian CIOCOIU

Seria de studii: 2026-2028

S 11 S ul 2
Nr. —
Denumirea disciplinei Dy irea in Ib. a A Cod Opt. | Form. Nr. ore / sapt. Nr. ore / sapt.
rt. = Sl |Ex|FE| K Sl |Ex| FE| K
° s[L[P[pr X cls[L[p]Pr x
1 Mgtod% si tehnici de analiza si proiectare Compz{ter—Asststed Design MTAPA | MAMTAPA.101| DOB DF 2 66| 0| v| 4
asistata Techniques
2 _|Prelucrarea datelor experimentale Experimental Data Processing PDE MA.PDE.102| DOB DS 2 90| 3| E 5
3 |Microsisteme electromecanice (MEMS) | Electromechanical Systems MEMS MA.MEMS.103] DOB DS 1 90| 3| E| 5
4 B.ionica i Bl.unms i B MA.B.104 DOP DS 1 90| 3| E| 5
5 |Biomecatronica Biomechatronics BM MA.BM.105
6 [Mecatronica in domeniul serviciilor Mechatronics in Services MDS MA.MDS.106| DOP DS 1 sl olv]| 4
7_|Sisteme de zbor fara pilot Unmanned Aerial Systems SZFP MA.SZFP.107|
8 |Practica de cercetare | Research and Practice | PCI MA.PCI.108| DOB | DS 6 (105 0 A\IIR 7
9 Anallzg r!sculul si expertize in ingineria  [Risk Anglysrs an.d Experﬂse in AREIM MAAREIM.109| DOB DS 1 2 0|3 E 5
mecanica Mechanical Engineering
10 _[Managementul proiectelor Project Management MP MA.MP.110| DOB DF 1 1 53/0[ V] 3
11 [Actuatori neconventionali Non-Conventional Actuators AN MA.AN.111] DOB [ DS 2 111 76| 3| E| 5
12 _[Diagnosticare vibroacustica Vibro-Acoustic Diagnose DV MA.DV.112| DOB DS 1 1 530 V] 38
13 |Etica si integritate academica Ethics and Academic Integrity El MA.EI.113| DOB DC 111 53[0 V]| 3
14 Modelare? si simularea structurilor Modeling apd Simulation of MSSM MAMssM.114| pos | Ds 2 1 63l3|E| 4
mecatronice Mechatronic Structures
15 |Practica de cercetare Il Research and Practice I/ PCII MA.PCI.115( DOB | DS 6[105| 0 A\IIR 7
16 |Limba engleza English Language LE MA.LE.116] DFA DC 2 53| 0| V 3
Total ore pe saptimana, total probe si credite pe ula le obligatorii (DOB) si optionale (DOP) e L EA1 I gs a0 | 811413 16403 9 is 30

Orele de studiu individual (Sl) sunt calculate proportional cu numarul de credite ale disciplinelor (27 de ore pe punct de credit), considerand inclusiv sesiunile de examene.

RECTOR,
Prof.univ.dr.ing. Dan CASCAVAL

DECAN,
Conf.dr.ing. Gelu IANUS

COORDONATOR DOMENIU MASTERAT,

Prof.univ.dr.ing. loan DOROFTEI



UNIVERSITATEA TEHNICA , GHEORGHE ASACHI” DIN 1ASI
FACULTATEA DE MECANICA
Domeniul de studii universitare de masterat (DSUM): Mecatronica si Robotica
Programul de studii universitare de masterat: MECATRONICA AVANSATA
Tipul programului de masterat: Materat de cercetare

Titlul

absolventului: master

Durata studiilor / numér de credite: 2 ani/ 120 de credite

Form:
Limb:

a de nvatdmant: cu frecventa
a de predare: romana

ANUL I, 2026-2027

PLAN DE INVATAMANT

Aprobat,
n sedinta Senatului
din datade .......
Presedinte Senat,

Prof.univ.dr.ing. lulian Aurelian CIOCOIU

Seria de studii: 2025-2027

NF. Semestrul 1 Semestrul 2
" | Denumirea disciplinei Denumirea in Ib. englezd Acronim Cod Opt. | Form. Nr. ore / sapt. Nr. ore / sapt.
crt. cTslLlp el Sl |Ex| FE| K CTslL]P]pr] S| | Ex|FE| K
1 _|Echipamente mecatronice la automobile Automobile Mechatronics Equipment EMA MA.IA.201 DOB DF |2 1 | 3[E[ S5
2 Tghmcl ava.nsa(e de a.nallza a or Analy.sls Te of TAAMSM | MA.1A.202 DOB DF 1 1 7713 | E 4
din structuri mecatronice Structure Materials
3 _|Programarea orientata pe obiecte Obiject Oriented Programming POO MA.1A.203 DoB DF 1 2 66| 0| V| 4
4 _|Inteligenta artificiala Artificial Intelligence 1A MA.IA.204 DoB DS 2 1 N3] E 5
5 |Activitate de cercetare/ practica 3 Practical Research ACP3 MA.PA.206 DOB DS 12 (21| 0 A\//R 7
6 |Activitate de cercetare/ practica 4 Practical Research ACP4  |MA.PA.207 DOB | Ds 0ofo 12| 102| o A\//R 10
7 |Elaborare disertatie (sem. 4) Practical Research for Thesis Preparation ED MA.PA.208 bpoB Dbs 141344 0 A\//R 20
8 |Vedere artificiala Artificial Vision VA MA.IA.205
——1 DOP DS 1 2 93| 0 5
9 |Realitate virtuala Virtual Reality RV MA.IA.206
10[Microtehnologii Microtechnologies M MA.IA.209 DFA| DS |1 1 80| 0[V] 4
11{Industria 4.0 Industry 4.0 140 MA.IA.210 DFA DS 2 1 98101V 5
Total ore pe saptamana, total probe si credite pe semestru Ia ii (DOB) si (DOP) TIOLT L0 a2 aar| o 1351 a0 [ 01 OLC1 O T2 assi o 381 30

Orele de studiu individual (Sl) sunt calculate proportional cu numarul de credite ale disciplinelor, (27 de ore pe punct de credit), considerand inclusiv sesiunile de examene.

RECTOR,

Prof.univ.dr.ing. Dan CASCAVAL

DECAN,

Conf.dr.ing. Gelu IANUS

COORDONATOR DOMENIU MASTERAT,

Prof.univ.dr.ing. loan DOROFTEI
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